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1. Onemli Uyarilar

1.1. Kullanim Uyarilari

Burada aciklanan tim emniyet ve uyari talimatlari kesinlikle dikkatli bir sekilde okunmalidir! Bu
talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya 6limlere yol acgabilir ya da suricl, motor
veya tahrik edilen ekipman hasar gorebilir.

Elektrik soku tehlikelidir

Olusabilecek sonuglar: Oliim veya agir yaralanmalar.

Tehlikeli Durum

IC

Olusabilecek sonuglar: Hafif veya 6nemsiz yaralanmalar.

Zararli Durum

Olusabilecek sonuglar: Cihazda ve ortamda hasar olusur.
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Miisteriye Notlar

Bu kitapgik size hazirladigimiz, en verimli kullanimi tanitan bir bilgi derlemesidir.
Tasima, montaj ve devreye almadan dnce bu kitapcigi dikkatlice okumalisiniz.

Ekteki tum teknik bilgileri degerlendirmelisiniz.

Kitapgikta bulamadiginiz bilgilere ihtiyac duydugunuz veya anlatilanlar diginda
problemlerle karsilastiginiz takdirde teknik elemanlarimiz sizlere yardimci olacaktir. Bizlerden
yardim istediginiz takdirde lutfen;

A- Tesisinizin tam ismini, yerini, telefon ve faks numaranizi,
B- Cihaz tip ve seri nosunu, ilave 6zelliklerini,
C- Arizanin kesin ve hassas tarifini,

bizlere bildirmelisiniz. Bu bilgiler bizlerin arizayi kesin olarak tespit etmemize yardimci olacak
bilgilerdir.

Adres ikitelli Organize Sanayi Bolgesi Mah. AYKOSAN
2.Kisim 13/A Blok Sk. _
Dis Kapi No:1 Basaksehir / ISTANBUL

Telefon (0212) 549 99 10 (5 hat)
Faks (0212) 549 3392

e-posta: medel@medelelektronik.com

internet adresi: http://www.medelelektronik.com
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1.2. Kurulum Ve Bakim

Bu uya

rilar, sirtict, motor kablosu ve motor Uzerinde ¢alisma yapan Kigiler igindir.

A\

UYARI ! Asagidaki talimatlara uyulmamasi fiziksel yaralanmalara ve 6liimlere yol
acabilir ya da ekipman zarar gorebilir.

Suruciiniin bakimi sadece yetkililer tarafindan yapiimalidir!

Not:

Besleme gerilimi verildiginde sdrtctd, motor kablosu ve motor Uzerinde islem
yapmayin.Besleme gerilimi kestikten sonra suricu, motor kablosu veya motor izerinde
islem yapmadan 6nce ara devre kondansatdrlerinin yUkd bosaltmalari igin minimum 5
dakika bekleyin.

Surtci veya harici kontrol devlerine enerji verilirken kontrol kablolari Uzerinde islem
yapmayin.

Sdricl Uzerinde yalitim veya ylksek gerilim testleri yapmayin.

Motor durmus olsa dahi, L1,L2,L3 ve U,V W gu¢ terminallerinde ve suricu gucune
bagl olarak BR+,BR-,DC+,DC- terminallerinde tehlikeli diizeyde gerilim bulunabilir.
Arizali bir cihazi onarma girisiminde bulunmayin.Degistirmek igin fabrikaya veya yetkili
teknik servis subesine/merkezine basvurun.

Yeterli sogutma saglayin.

1.3. Calistirma Ve Devreye Alma

Bu uyarilar calisma islemini planlayan , surlcuyl c¢alistiran veya kullanan Kisiler
icindir.

A\

UYARI ! Asagidaki talimatlara uyulmamasi fiziksel yaralanmalara ve oliimlere yol
acabilir ya da ekipman zarar gorebilir.

Surlciylt ayarlamadan ve hizmete almadan ©6nce, motor ve tahrik edilen tim
ekipmanlarin surtcunin tim hiz araliklarinda ¢aligsmaya uygun oldugundan emin olun.
Kullanilacak olan ekipmanlarin strdcu (sistem) glcuni karsilayacagindan emin olun.
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1.4.  Tasima igin Emniyet Uyarilari

A Cihaz asagidaki kurallar cercevesinde kaldiriimalidir.

Nakliye icin :

» Cihazi ambalajindan c¢ikarin ve nakliye sirasinda zarar gérmediginden emin olun.

= Nakliye esnasinda cihazin oynamamasi igin arag icinde tam olarak hareketsiz kalacak
sekilde baglanmasi gerekmektedir.

= Tedbirsiz ve hizli indirme kaldirmalardan dogacak hasarlari dnlemek icin gerekli tim
tedbirler 6nceden alinmalidir.

= Nakliye ve depolama suresince inverteri, fiziki soklara ve titresimlere karsi koruyunuz.

Tasima ve kaldirma igin;

= 30 kW’a kadar olan cihazlar kolaylikla elle tasinabilmektedir. Cihazi sarsmadan yere
paralel olarak gosterge kismi Uste gelecek sekilde iki elle kavranarak tagsinmalidir.

Sekil 1: Cihazin elle taginma durumu

® 30 kW ustu cihazlar ise agirliklari nedeniyle elle tasinamazlar. Cihaz, forklift tarafindan
mevcut paletler veya kaldirma tertibatlarn ki bu tertibatlar en az 1 ton kaldirmaya
dayanikli bez veya benzeri halat tertibatlari (cihazin ¢izilme ve zedelenmesine engel
olmak adina) kullanilarak kaldiriimalidir.

Sekil 2: Cihazin ving ile taginma durumu
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Depolamaigin;
= Cihazi nakliye ve depolama esnasinda titresim ve fiziki darbelere karsi koruyun. Bu cihazlar

ayni zamanda su(yagmur), sicakliklara, iletken tozlara kargi korunmalidir.

1.5. Vanstaki Kontroller
Cihaz istenilen teklife uygun ve mutabik kalinan sartlar ¢ergevesinde uretilmistir.
Cihazin tesliminde asagidaki hususlar kontrol edilmelidir.

= Teslim edilen malzemenin dogrulugu

= Nakliye esnasinda hasar olup olmadigi

1.6. Nakliye Esnasinda Hasarin Bildirmi

Eger kayip veya hasarli bir parga varsa, derhal s6zlu olarak nakliyeciye bilgi verilmelidir.
Buna ilaveten yazil olarak ve mumkinse fotograflayarak hasarli kisimlara iligkin bir rapor
hazirlanmalidir. Bu rapor 48 saat icinde nakliye firmasina ve MEDEL ELEKTRONIK'e
ulastiriimalidir.

Garanti teslim tarihinden itibaren baslar.
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2. Uriiniin Montaji Ve Devreye Alma Sartlari

A Uriinii devreye almadan énce bu kilavuzdaki bilgileri géz éniine aliniz.

2.1. Montaj Ve Devreye Alma

= Hasar gormius irlinler kesinlikle monte edilmemeli ve devreye alinmamalidir!
Hasar gérmis cihaz var ise tutanak tutulmasi ve mimkiinse fotograf cekilerek uretici
firmaya bir 6rneginin gonderilmesi, cihazin garanti kapsami icinde kalmasi icin sarttir!

= Cihazin ve motorun montajinda ve devreye alinmasinda ilgili kilavuzlar dikkate
alinmali ve talimatlara uyulmahidir!

= Koruma 6nlemleri ve koruyucu donanimlar gecerli talimatlara uygun olmalidir.

Cihazin topraklanmasi

Giris ve cikis filtrelerinin kullaniimasi

ihtiyag halinde frenleme direnci kullaniimasi
ihtiyac halinde ek sogutma takviyesi (sekil 3)

O O O O

! b

| i

) Dﬁq

Mikemmel izin Verilmez

R

Sekil 3: Havalandirma eger yeterli degilse filtreli harici sogutma sistemi uygun sekilde
monte edin

o Bulundugu ortama gore nem, toz, yag vs. gibi sizdirmazligi saglamak icin
yalitiimis pano igerisinde korumaya alinarak IP sinifinin yikseltilmesi.
o Eger kapali ortamda bulunuyorsa hava filtrelerinin diizenli araliklarla
degistiriimesi
= Motor surucu cihazi enerjilendirildiginde, cihaz igerisindeki glic kompanentleri
enerjilenir. Gi¢ kompanentlerine dokunmak hayati tehlike arz eder. Caligirken motor
surdcud cihazinin kapagdi kapal tutulmaldir.
= Makine ve baglantilar Uzerinde elektriksel ya da mekaniksel bir midahaleden once hiz
kontrol cihazinin enerjisi kesilmelidir.
= Medel AC Vektoér Hiz Kontrol Cihazlarinin enerjisi kesildikten sonra mudahale igin en
az 5 dakika beklenmesi gerekmektedir. Bu stre kondansatorlerin desarj suresidir.
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2.2. lisletme Ve Bakim

= Medel AC motor hiz kontrol cihazlari 1x220V ve/veya 3x380V ile galisirlar. Tium glg

baglantilari i¢in cihaz etiketine bakiniz.

o Gulg¢ devresinin beslenmesinde mutlaka kilavuzda 6nerilen kablo
kullaniimalidir veya profesyonel yardim alinmahdir.
o Asagidaki baglanti uglari cihaz galismazken bile tehlikeli voltaj tasiyabilirler:

= Sebeke girig baglantilari:
¢ 1x220V igin: L1/N (0,18kW — 3kW)
¢ 3x380Vigin: L1/L2/L3  (2,2kW — 500kW)
= Motor baglantilari (tim cihazlar igin) U,V,W
= Frenleme Unitesi baglantilari BR+, BR-

kesitleri

= On panel gostergelerinin ve diger ledlerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini

gbstermez!

= Sistemin galistirimasini, baglantilarini ve arizalarin tamiratini sadece uzman personel

yapmalidir.
= Cihazin topraklamasinin yapildigina emin olunmalidir.

(Topraklama kablosunun kesiti cihaz sebeke kablolarinin kesitine esit veya buyuk olmalidir.

olmasi ve olmamasi gereken topraklama bigimlerini sekil 4’ de gorebilirsiniz)

O O ¥

Sy e Y

Muikemmel yi izin verilmez
Hatali

Sekil 4: Birden fazla cihazin topraklanma bigimleri

Medel Kullanici Kilavuzu
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= inverter ¢ikis voltajina gére motorun dogru baglandigina emin olunmalidir. Motor uygun
baglantisi icin motor etiketine bakiniz! Motor yildiz liggen baglantisini  sekil 5’de
gorebilirsiniz.

Ucgen baglanti motor klemensi Yildiz baglanti motor klemensi

Sekil 5: Motor yildiz licgen baglanti sekli

= Panoigi 1sinin 40°C' yi gegmemesi kullanici tarafindan saglanmalidir.

= Ortamda iletken toz bulunmamalidir.

= Cihazin parametrelerinde yapilacak degisiklikler cihazin korumaya geg¢mesine ve
sistemin durmasina neden olabilir.

= Bilgi sahibi olmayan, firma tarafindan yetkilendiriimemis Kkigilerin cihaza mudahale
etmeleri engellenmelidir.

= Bu cihaz sadece Uretici firma tarafindan belirtilen amagla kullanilabilir. izinsiz yapilan
degisiklikler ve tavsiye edilmeyen yedek parca, yangina, elektrik sokuna, cihazin
arizalanmasina ve yaralanmalara neden olabilir.

Medel Kullanici Kilavuzu
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3. Sdrdcda Bilgileri Ve Mekanik Montaj

3.1. Etiket Bilgileri

Etiket bilgileri sekil 8’ de gosterilmistir.

Sirtict Modeli - /— TAY323P5K500 \
Giris Bilaileri _— INPUT : 3PH 380V +/- %15 (47-63Hz) 20A
Ciks Bilgileri — OUTPUT : 3PH 380V 11.8A 5.5kW

Cikis Frekansi > Freq.Range : 0-400Hz

Sicaklik Bilgisi ——— Temp.Range : 0-50 °C Refer to user manuel

Seri no & versivon ——» Serial No &V : T-00001 V2.21c

Tarih & IP sin. B KDate&CIass : 01.01.2013 1Ip:20

/

Sekil 6: Surucu etiket bilgileri

3.1.2. Model Agiklamasi

TAY 32 3P 5K500

Sirucu Gucu

v

Girig Fazi (3Faz) (1P 1Faz)

v

Kasa Adi

v

Surtcu Modeli

v

Sekil 7: Model Agiklamasi

Medel Kullanici Kilavuzu
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3.2. Cihaz Olculeri

3.2.1. Tay20 (0K180 ~ 1K500)
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3.2.3.Tay 42 (7K500 ~ 11K00)

3.2.4. Tay 52 (15K00 ~ 22K00)



3.2.5. Tay 62 30K00
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3.2.7. Tay 62 45K00 ~ 55K00

631
RT5+2

3.2.8. Tay 62 75K00

81542
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3.3. Tasinabilir Uzak Panel Olgiileri

3.3.1. Tip A (Potansiyometresiz)

(s 0] E'l
(N
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4 75
203 | = —
| | "J
0 3 el
2% O O Og+=
o
e © O O O
m I I 0o O Of
| 1 | I
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3.3.2.Tip B (Potansiyometreli)
e E—
sla & b
[TT 1]
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— 253
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4. Elektriksel Montaj

4.1.1. Cihaz Yapilandirma

TEK FAZ UG FAZ
orRON |2]8|2|8lelelelslelelele|slelela|ele|elele|ele|elelele
Slg1geisig|e|clele|Slele|le|lc|alsz| s (s 3 |25l 5 |38[31S218[3)8
MODELI |[2|2|2|&|g|&|&|2|&d|2|d|2|(=s|&2|a| & a|a2ff| 2|28 &]|&
— — - - — - - — (32] o [52] o o [92] o o m o o m o (32} [22] [22] (32} [22] [22]
o o o o o o o~ o~ o o o o o~ (o] o~ o (o] o o o (o] (o] o o~ o~ o~ o~
o o~ o~ o o o o o o o o m < < wn wn wn o o (o] o (o] ~ ~ ~ ~ ~
S>> >1>|>|>|>|>|>|>|>|>=]|>|> > > > > | = > S| > >=|>=>1]>
Pl I O [ (S O O s O R [ S S O O S O O O O O T O O I g s
GUC (Kw) (*) 0410608111522 122| 3 |22] 3 4 |55|75| 1115|185 | 22| 30 | 37| 45 55 75|90 1110(132(160]200
Motor Akimi (a)| 2 |2:8[36(47(6.2(92(9.2|11(53|6.6(87|12|16|23|31| 38 |44 | 57 | 70|84 | 103 |133|158|194|235|280|350
Giris Voltaji (V) 220V +£10% 380V +10%
Qikis Voltaji (V) 0- Giris Voltajli £ %5 0- Giris Voltajl £ %2
Gi/:‘fljjlg(‘:)ta 10]10] 10| 10| 16| 20| 20|32 | 16| 16| 20| 25| 32| 50| 63| 80 | 80| 125 |160|160| 200 |250|315|400|600|600|600
Kab'(‘r’nf:fzi;'e” 25(25|25|25(25|25(25(25|25{ 4 | 4| 4|6 |6 (10| 10 |16| 25 | 25|35 35 | 50| 70| 70 [120|120{150
100 | 100
Frenleme 40 ohm ohm/ | ohm / 50 ohm 330hm is 17 ohm il 8ohm/
Diren / 300W / 1000W oMMy 5500w | O™
Minimum oo | 500W | 500w |7 1500w (**) [2000]" L | 3500 | 6000W (**)
Degerleri (**) ( ) (**) (**) ( ) W ( ) W
Calisma
Sicaklik -10/40°C+5%
Araligi(***)
Galisma Nem 20-30°C %93 (+2; -3) Bagil Nem
Araligi

Tablo 1: Cihaz Yapilandirma

(*) : Motor gucu, 4 kutuplu (1500rpm) motora goére referans alinmistir.

(**): 1dakikadan fazla frenleme ihtiyaci olan Ving, rejeneratif (suriklenme olan) galisan vb.

uygulamalar i¢in direng gugleri, cihaz gugleri ile ayni olmaldir.
(***) : Cihaz 40°C’ de etiket gucinde kullanilir. 50°C’ de ise bir dusuk gu¢ degerinde kullanilir.
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4.1.2. Gug Baglantilari

sURUCU| || 5/ =

Dowei| | ENTEN

Giks: :ll ||t

DC Bara
Cikigi

Br+ Br- DC+ ncL1L2LSPEU vV W

Qi’ L]

PP ||

h;;@ji
$EBEKE?

L112-L3

3x380 Vac / 50 Hz
L-N
1x220 Vac / 50 Hz

MOTOR

&
xJ

PE UV W

Sekil 9: TAY30 — TAY62 Serisi gii¢ baglantilar

Cihaz beslemesi ;

SURUCU
:ll]

220V/50Hz
1-FAZ SEBEKE

MOTOR

)

Sekil 8: TAY20-TAY22 Serisi gii¢c baglantilan

Tek faz cihazlarda cihaz beslemesi
220V/50Hz sebekeden yapilir. PE
terminali topraklama baglantisidir:

Motor kablo baglantis1 U/V/W

cikislarina yapllir.

Tek faz girigli cihazlarda L ve N klemenslerine 220V,
Ug fazh cihazlarda ise L1-L2-L3 klemenslerine 3x380V olacaktir. PE topraklama

baglantisidir

Sigorta

—— 11

L3
Lz

Opsivonel

Kontaktér Filtre

Medel Siriled

1 FAZ

—HH,

..

Sekil 10 : (1 Faz) Motor ve Gli¢ baglantilar
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—_—,— 3

—— L2
& Li
. Kontakidr
Sigorta
a3z
— -
—1
PE
I L

Sekil 11 : (3Faz) Motor ve Gui¢ baglantilar
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4.1.3. Kumanda/Klemens Baglantilan

[ENC C
« 5V [sv — =
. i
Encoder baglant girigler S 4 z < RX_A C6
« 2\ 2 RS422 < RX B |C5
*1024 ppr *2048 ppr PR B B Taginabilir Sl TX_S ca
"4096 ppr B B\ Panel Baglantisi : TX_A =
< A A « sv_|c2
< A A “ o [ct
‘ K 3 PC-RS232 $x i':
Réle Kontag: Bl baglantisi i =% B
Normalde Agik Kontak (NO) NO NO! =
Ortak Ug COM com K 1
Kapali Kontak (NC) NC NC Réle Kontad
‘ K2 Normalde Agik Kontak (NO) NO  [NO|
RS 3 Ortak Ug CcomM com
Normaide Agik Kontak (NO) NO NO Normalde Kapali Kontak (NC) NC NC
Ortak Ug COM  |com
Kapali Kontak (NC) NC NC A
ov A10
‘ B Hiz P— AN_IN 1
Analog Gikis 2 4 AN_OUT 2| B8 (810 Kohin) 10V 3
Analog Giris 3 I: AN_IN3 |B7 Analog Cikis 1 «———— AN_OUT 1| A7
Analog Girls 2 (TORK) AN_IN2 |B6 JOG A6
[ _D_IN10 |BS —__YON |A5
| D_IN9 B4 STOP | A4
........... 10V f—~— sET1 |B3 1 START |A3
o AIN2/AIN3 | SET2 |B2 ~|ACIL STOP| A2
........... ov f—~— SeT3 |81 : 2av_ [A1
24V | ‘

Sekil 12: TAY20 Serisi Kumanda Klemens Baglanti Semasi

RJ45 Soketi
1- RS485 ON

2- RS485 OFF
10n

__| PC - RS232

>

PC { Panal-RS422 /
PROFIBUS B
1] 24V 24V [ 1
2 |ACIL STOP—" — ~—DING |2
3| START —" — ~——OIN_10 | 3
4| STOP +—" —] ~—"SET1 |4
5| voN _—" — ~——"SETZ |5
6] Jog | ~~—"SET3 |6
7 24V Analog Cikig 2 —— AN_OUT 2| 7
8 | AN_OUT 1 ———pu Analog Cikis 1 AINZ [ 8
a| _10v i AING |8
AN_IN 1
ToRET ] (516 ronx o
12 0V (510 Kohm) v 12
0-10V | 4-20ma O
N NC j
Rihe (1] OFF | ON AN_OUT_2 1
E ‘:’: ] Kontafy 2] ON | OFF 4-20mAJ 0-10V EEZ
NG| NG _ +5V Beslemesi B (1
el cow | ok 0V Enkoder Referans: ov_|2
NO| NO  — Z
K3 | Enkoder Baglant 2\ 4
Girigleri B s
NC NC B\ [+
o oo — et 1024/2048/4096 ppr T,
wo| wo  — Al 8

NC: Normakle Kapah Kontak
COM: Ortak Ug
NO: Normalde Agik Kontak

Sekil 13: TAY22 / 32 Serisi Kumanda Klemens Baglanti Semasi
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g3 gg
o=
<GS HiZ
A | E[E[E'T EnkoderBaglaunGixislexi% ENC
S | 1024/ 2048 / 4096 ppr = =
o =
[ ~—
N o = P T O I )
(2% |5 [218|F 2F|z|z APIANENEE
112[3[4]5]6]7[8][9]10/11]12 1]2]3[4a]5]6]7]8]——
gN
TORK & & RS485; OFF konumunda aktif
B £ <0[ [ [ [ [ RS232; ON konumunda aktif C
o B0 | TN
e g
v | orF | oN ] = )
x = |= O | | | — o oc
(AN_OUT 2:B6)
o e IEI?, RS_232m15\ <= |E|E]|Z
mAHONoo‘—<<<wmtn (=3 ] RS 485 ore [1 12131415
vl o [112[3[4[5 6789 [10[11[12 = g g
NC: Normalde kapah kontak _m
CC: Ortak Ug m
NO: Normalde agik kontak -
NSE
= = Panel Baglantis1 -
kil BB I 2IE2 L 21812 E [ PC Baglanta
Nclccnof™4Nclccinof™INc|ccino [Rs 232 11—

|
Rlﬁﬁ(ontlagl Réle Kontlagl Ole Kontag

Sekil 14: TAY42 — TAY72 Serisi Klemens Baglanti Semasi

4.1.4. Enkoder Baglantisi

MEDEL A.C. Motor Hiz Kontrol cihazinda 1024ppr / 2048ppr / 4096ppr / 8192ppr / 16384ppr -
5V-Line Driver enkoder kullaniimalidi.

4.1.5. Taginabilir Panel Ve Bilgisayar Baglantisi

2] Tasinabilir Panel Soketi Cihaz Soketi Taginabilir Panel Soketi
1 /

B6 5 &=

Bs| 6 g

B 4 .

— 3

8 -

7| Tonablt 111213 4/5/6|7 8

Cihaz Soketi 1/2|3/4|5|6|7| 8
Sekil 15: Tek fazh (TAY20) Sekil 16: Tek fazhi (TAY 22)

Ug fazli (TAY 32-42-52-62)
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BY HIZLI DEVREYE ALMA

5.1. KULLANICI SIFRESININ GIRILMESi: Kullanim ayarlarini yapabilmek ve 6zel
calisma kiplerini segerek gerekli degisiklikleri yapabilmek igin kullanici sifresini

TURKCE el

<<< MTAY_K550/A2 >>>

girmeniz gerekmektedir.
0

V2.21c
Tus Islev
- Ana program menusiine girmek icin "MENU" tuguna basiniz. Ekrana gelen mend,
; dil segeneginin ve kullanici sifresinin girilmesini saglayan "TURKCE-ENG-DEU-
FRA" menusudir.
NTER "ENTER" tusuna basarak alt menuye giriniz. Yazi ve degerlerin altinda bulunan
¢izgi hangi degerin segili oldugunu gosterir.

up

up

Yazi ve degerlerin secimini saglayan alt ¢izgi "TURKCE" segeneginde iken "UP" /
"DOWN?" tuslarini kullanarak dil segimini yapiniz.

Dil secimi "TURKCE" seceneginde iken "ENTER" tusuna basarak sifre kismina
geliniz.

"Rk dsmina "UP" / "DOWN" tuslarini kullanarak "E" sifresini giriniz.

"ENTER" tusuna basiniz, ekranda << MEDIUM >> yazisi gérUntulenir.

"UP" / "DOWN" tuglariyla ana meni icerisinde istenilen meniiye gegis yapilir.

Menulerden ¢alisma ekranina gecis yapmak i¢in "ESC" tusuna basiniz.

NOT: Cihazin her resetlenmesinden (enerjinin kapatilip agilmasi veya
mendli igerisinde otomatik olarak resetlenmesi) sonra gifrenin tekrar
girilmesi gerekmektedir.

Medel Kullanici Kilavuzu
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5.1.1.

MOTOR ETIKET DEGERININ GiRILMESiI:

Cihazda motor etiket degerleri fabrika ¢ikis degeri olarak 4 kutuplu (1500rpm)
motora gore kaydedilmektedir. Cihaz devreye alindiginda baglanti yapilan motora
go6re program menisitnde bulunan "ETIKET DEGERLERI" mentsindeki degerler

gerekiyorsa degistiriimelidir.

Motor termal korumasi igin (1si-zaman grafigine bagl koruma) akim degerinin, vektérel
calisma icin ise butun etiket degerlerinin dogru girilmesi gerekmektedir. Motor akiminin
dogru girilmedigi durumlarda motora zarar gelmesinden Medel Elektronik sorumlu degildir.

11.00 kW 380.0 V
0.870 cosq 15.80 A
1480 d/d 50.00 Hz
Mmax : 1.80
Tus Islev
WENy Ana Program Meniisiine girmek icin "MENU" tusuna basiniz.

"ETIKET DEGERLERI" meniisiine gidiniz.

"ENTER" tusuna basarak alt menuye giriniz.

UpP

‘@’ Degerlerin altinda bulunan ¢izgi hangi deg@erin segili oldugunu gdsterir. Segili

degerler "UP" / "DOWN" tuslari ile degistirilir.

"ENTER" tusu ile bir sonraki degere geginiz. Mmax deg@eri de degistirildikten sonra
ENTER' a basildiinda cihaz resetlenmis olur. Calisma ekran goérintisu karginiza

gelir.

Medel Kullanici Kilavuzu
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5.1.2. KUMANDA KAYNAGININ SEGILMESI:

Fabrika ¢ikisi, kumanda KLAVYE (zerinden yapilacak sekilde programlanir ("Src:
KLAVYE"). Kullanicinin START / STOP denetimini klemensten (Analog ve Dijital
Girig) yapmasi i¢in asagidaki degisikliklerin yapiimasi gerekmektedir

Src: KLEMENS
Typ: 0/1 ANAHTAR
DURUS: YAVASLA ve KES

wn

islev

0|
F

%
<

Ana Program Mendusuine girmek icin "MENU" tusuna basiniz.

S

(=
o

g

S| -

V

"DON/DUR DENETIMI" meniisiine gidiniz.

"ENTER" tusuna basarak alt menuye giriniz.

Up

‘@’ Satirlarda bulunan gizgi hangi satirin segili oldugunu gdsterir. Segili satirda kayith

bilgiyi bu tuglarla degistiriniz.

START / STOP kumandasinin klemensten yapilabilmesi igin;
1.8atir-> Src: KLEMENS
2.Satir>Typ: 0/ 1 ANAHTAR yapilmalidir.

—
2

"ENTER" tusu ile bir sonraki degere gegilir. 3.satir, durusun ne sekilde olacagini
belirtir. Bu satirda fabrika ayarlari olan “YAVASLA ve KES” segilir. Segim

yapildiktan sonra tekrar ENTER' a basildiginda ana menuye gegilir ve ekranda
"DON / DUR DENETIMI" yazar.

Program menlstnden ¢ikmak i¢in "ESC" tusuna basiniz.
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5.1.3. HIZ KAYNAGININ VE JOG FREKANSININ SEGILMESI:

Fabrika ¢ikisi, hiz denetimi KLAVYE lzerinden yapilacak sekilde programlanir
("Src: KLAVYE") .Kullanicinin hiz denetimini klemensten (Analog ve Dijital Girig)
yapmasi igin asagidaki degdisikliklerin yapilmasi gerekmektedir.

Src: KLAVYE
Typ: SON GIKILAN HIZ
G] 0.00 Hz
1 40.00 Hz
Tus Islev
WENG

up

up

UP

Up

Ana program mentisiine girmek icin "MENU" tusuna basiniz.

"HIZ DENETIMI" menisune gidiniz.

"ENTER" tusuna basarak alt menuye giriniz.

Satirlarda bulunan ¢izgi hangi satirin segili oldugunu goésterir. Segili satirda kayith
bilgiyi bu tuslarla degistiriniz.

"Hiz Kumandasi" nin klemensten yapilabilmesi igin;
1.Satir->"Src: KLEMENS ADIN " yapilmalidir.
"ENTER" tusu ile secilen bilgiyi girerek bir sonraki satira geginiz.

Jog frekansi sec¢imini saglayan 3.satirdaki frekans degeri "UP / DOWN " tuglari ile
degistirilir.

Secil degeri "ENTER" tusu ile girerek bir sonraki satira geginiz.

4 .satirda birinci girig, " [1] ", secilir. 1.giristen baglanarak 7 farkli hiz komutunun
girilebilecegi 1 - 7 arasindaki sabit (klemens) hiz segenekleri belirlenir.

Secilen girislerden sonra "ENTER" tusunu kullanarak hiz segimi, frekans kismina
geliniz.

Hiz komutu degerleri bu tuslarla degistirilir.

Medel Kullanici Kilavuzu
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"ENTER" tusu ile secilen frekans degerlerini giriniz.

Son degerden sonra "ESC" tusuna basildiginda ana meniye gegilir ve ekranda
"HIZ DENETIMI" vyazar.

Diger program menilerine gegcis icin "UP" ve "DOWN" tuslarini, galisma ekrani
gorintusiine gelmek icin "ESC" tusunu kullaniniz.

5.1.4. FREKANS UST SINIRININ ARTTIRILMASI:

Fabrika ¢ikisi maksimum frekans (f_max) 50Hz olarak programlanir.

MAX:
NOM :
LIM :

MIN :

380V @ 50.00Hz
380V @ 50.00Hz
@ 50.00Hz
20V @ 0.00 Hz

islev

Ana program mendusune girmek i¢in "MENU" tusuna basiniz.

"SURUCU HIZLARI" meniisiine gidiniz.

"ENTER" tusuna basarak alt menuye giriniz.

Degerlerin altinda bulunan ¢izgi hangi degerin segili oldugunu gdésterir. Menuye ilk
girildiginde 1. satirdaki maksimum frekans degeri, 50 Hz (f_max) segilidir.

Secili deger degistirilir.

Secili degeri girerek 3.satira geginiz.

Medel Kullanici Kilavuzu
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up

3.satirda galigilacak en ylksek frekans degerini seginiz.

NOT:3.satirdaki limit frekans degeri MAX ile belirlenen en yiiksek frekans
sinirina kadar ayarlanabilen ve analog giriste 10V'a karsilik gelen
calisilacak en yliksek frekans (st sinirini belirler.

Bir sonraki dedere gegciniz. Son dederden sonra ENTER' a basildijinda ana
meniye gegcilir ve ekranda "SURUCU HIZLARI" yazar.
Program menistnden ¢ikmak igin "ESC" tusuna basiniz.

4 satirdaki degerler ise kalkis momentinin gi¢lendiriimesi igin girilecek gerilim
degerini ve bu gerilime karsilik gelen frekansi gosterir. Aksi belirtimedikge, fmin=
0.00Hz olmalidir.

5.1.5. HIZLANMA ve YAVASLAMA ZAMANLARININ DEGISTIRILMESI:

Fabrika cikisi bu degerler glice uygun olarak ayarlanmaktadir. Siricinin normal
calismada ve joglamada (ayar komutunda) hizlanma ve yavaslama rampalarini
belirleyen degiskenlerdir.

e J >:Sirlcunin, JOG komutu verildiginde, 0.00 Hz' den anma frekansina (50.00 Hz) ¢ikacag sure
e J<:Sdrlcunin, JOG komutu kesildiginde, anma frekansindan (50.00 Hz) 0.00 Hz' e diisecegi slre.
e 0>:Suricindn, 0.00 HZ' den anma frekansina (50.00 Hz) ¢ikacagi sure. (HIZLANMA ZAMANI)

e O<:Sdriicinun, anma frekansindan (50.00 Hz) 0.00 Hz' e dusecedi sure.(YAVASLAMA ZAMANI)

Src : KLEMENS d:0.01s

Typ: DOGRUSAL

[J] > 5.00 < 5.00s

[0] > 5.00 < 5.00s
Tus islev
WENy

<19

Up

Ana Program Menisulne girmek i¢cin "MENU" tusuna basiniz.

"RAMPA DENETIMI" meniisiine gidiniz.

"ENTER" tusuna basarak alt meniye giriniz. Satirlarda bulunan ¢izgi hangi degerin
secili oldugunu gosterir. Fabrika cikisi kaynak "KLEMENS" olarak
ayarlanmistir."ENTER" tusu ile istenilen bir sonraki secenege gegilir. Jog frekansi
icin olan 3.satirin sol tarafi (>) Hizlanma, sag tarafi (<) Yavaslama zamanini
belirtir. ENTER' a 3 defa basarak 3.satira geliniz.
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UpP

Segili deger (Hizlanma Zamani) degistirilir.

Bir sonraki degere gegilir. J satirinin sag tarafi (<) Yavaslama zamani segilir.

Segili deger (Yavaslama zamani) degistirilir.

ENTER' a 1 defa basildiginda 4.satira gegilir. Tekrar ENTER tusu kullanilarak
4.satirin 6nce sol tarafini (HizZlanma Zamani) seginiz.

Secili deger (suricinin hizlanma zamani) degistirilir.

ENTER' a basilarak segili deger girilmis olur ve satirin sag tarafina (striicinin
yavaglama zamani) gegilir. Segili deger hizlanma zamani degisikligindeki talimatlar
izlenerek degistirilir.

Son deger girildikten sonra program menustnden ¢ikmak icin "ESC" tusuna
basiniz. Ekranda "RAMPA DENETIMI" yazacaktir.

5.2. CIiHAZIN GALISMA KiPLERI

. SKALAR (V/f) CALISMA KiPi:

Skalar ¢alisma kipi yalnizca, kodlayicinin kullanilamadigi ve birden ¢ok motorun
ayni sUrucu tarafindan galistiriima zorunlulugunun bulundugu uygulamalarda tercih
edilmelidir.

II.VEKTOREL (FOC) CALISMA KiPi:

Motorun hiz almaci kullanilarak, tim hiz araliginda yuksek verimde galistirildigi
"Rotor Aki Alan Yoénelimli® temel ¢alisma kipidir. Gergcek dort bélgeli calisma saglar
ve motorun anma torkunu surekli ve daha tzerini (%110..%200) de sureli olarak,
0.00Hz dahil her devirde verir.

a) Acgik Cevrim Calisma (Enkodersiz galigma) :

Enkoder geri beslemesiz Vektorel Kontrol Kipi
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b) Kapah Cevrim Calisma (Enkoderli calisma) :

Enkoder geri beslemeli Vektorel Kontrol Kipi

Cihazi klemenslerden kumanda etmek, maksimum frekansi arttirmak ve tork (vektorel)
kontrolll ¢alistirabilmek icin asagida verilen bilgileri kullanabilirsiniz.

5.2.1.CIHAZIN SKALER KIiPTE CALISTIRILMASI:

Hiz kontrol cihazi 2 (iki) temel kipte calistirilabilmektedir:

Cihazin "Skaler Kip" te calistiriimasi igin asagidaki talimatlar izlenecektir.

YV VY

Kullanici sifresinin girilmesi

Motor etiket degerlerinin girilmesi

Cihazin resetlenmesinin saglanmasi

Gerekli ise kalkis momentinin guglendiriimesi "Surlcu Hizlar" menisinden asagida
anlatildigi sekilde ayarlanir.

5.2.2.KALKIS MOMENTININ GUCLENDIRILMESi:

Skaler kipte ¢alisma igin gecerlidir. Kalkista motor titriyor veya 2Hz' den daha
yuksek dederlerde donmeye basliyorsa asagidaki degisiklikler yapilabilir.

'Frekans Ust Sinirinin Arttirilmasi' nda yapilan agiklamada "SURUCU HIZLARI" meniisiine

giris

anlatiimistir.

MAX: 380V @ 50.00Hz
NOM : 380V @ 50.00Hz
LIM :
MIN :

@ 50.00Hz
20V @ 0.00 Hz

Tus islev

Menuye ilk girildiginde1. satirdaki frekans degeri, 50 Hz (f_max) secilidir. ENTER'a

2 defa basilarak 4.satirin sol tarafindaki gerilim degeri (V_min)segilir.

up

‘ @v V_min degeri, 5V daha arttirilarak (6regin 20V->25V) segili deger degistirilr.

‘@?‘ "ENTER" tusu ile bir sonraki degere gegilir. Son degerden sonra ENTER' a
basildiginda ana meniiye gegilir ve ekranda "SURUCU HIZLARI" yazar.

Program mendisiinden ¢ikmak igin "ESC" tusuna basiniz.

NOT: Degistirilen deger ile deneme yapilir. Kalkis momentinin yetersiz
kalmasi durumunda V_min degeri 5V daha arttirilmaldir.
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CIiHAZIN VEKTOREL KiPTE GALISTIRILMASI:

5.2.3.MOTOR TANITIMININ YAPILMASI: Etiket degerleri girilen motorun dururken
ve dénerken test yapilarak parametrelerinin hesaplanmasi saglanir.

NOT: En iyi motor parametrelerinin alinabilmesi igcin motor tanitimi sirasinda motor
milinin bosta olmasi ve motorun siirekli calisma ortam sicakliginda olmasi gereklidir.

DURURKEN TEST: HAYIR
Tr= 1253ms id=%32.5

Rs= 0.397468 Ohm
Ls= 0.092549 Henry

islev

Up

UpP

«

c
T

Z
|
m

~&
~| @
4

&

Ana Program Menisuine girmek igin "MENU" tusuna basiniz.

"MOTOR TANITIM" menustine gidiniz.

"ENTER" tusuna basarak alt menuye giriniz.

Degerlerin altinda bulunan gizgi hangi degerin segili oldugunu gdsterir. Menulye ilk
girildiginde 1. satirdaki "DURURKEN TEST: HAYIR" segenegi secilidir. "UP" tusu
ile "EVET" segenegini secginiz. ENTER' a 1 defa basip beklenerek cihazin dururken
test yapmasi saglanir. 1.satirda otomatik olarak "DONERKEN TEST: HAYIR"
yazisi ekrana gelir.

Secili olan "HAYIR" ifadesini "EVET" yapiniz.

"ENTER" tusuna basarak motorun dénmesi saglanir ve degerleri alinir.

Motorun durmasi beklendikten sonra cihazin resetlenmesi igin 6 defa "ENTER"
tusuna basilir ve cihaz resetlendikten sonra ¢alisma ekranina ulagiimis olur.

Medel Kullanici Kilavuzu
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5.2.4.AGIK GEVRIM VEKTOREL CALISMA KiPi (Enkodersiz galisma):

Enkoder geri beslemesiz Vektorel Kontrol Kipi. Cihazin agik gevrim ayarlarinin
yapilmasi i¢in asagidaki talimatlar izlenecektir.

Kullanici gifresinin ("E") girilmesi

Motor etiket degerlerinin girilmesi

Cihazin resetlenmesinin saglanmasi

Motor tanitiminin yapiimasi

Cihazin resetlenmesini sagladiktan sonra MEDEL yetkililerinin bilgisi dahilinde olan
sifre ile "SURUCU AYARLARI" meniistine ulagiimasi.

YVVVYVYY

Kullanici sifresi ve etiket degerleri girilerek motor tanitimi yapildiktan sonra izlenilecek
talimatlar ise asagidaki gibidir:

5.2.5.CiHAZIN AGIK GEVRIM GALISMA KiPINE ALINMASI:

fpwm: 6kHz  td: 3.00us
Kodlayici: YOK
Temel Kip: VEKTOR A-

Tus islev
; Ana Program Menusune girmek i¢in "MENU" tusuna basiniz.

up

oWy e
@ "SURUCU AYARLARI" mendistine gidiniz.

| -

"ENTER"tusuna basarak alt menuye giriniz. Satirlarda bulunan ¢izgi hangi degerin
secili oldugunu goésterir. Mentye ilk girildiginde 1. satirdaki "fpwm: **kHz" segilidir.
"Kodlayici: YOK" satirinda degisiklik yapmadanENTER'a3 defabasarak gizginin
"Temel Kip: SKALAR" satirina gelmesini saglayiniz.

z
m
2

"Temel Kip: SKALAR" satirinda iken yukari ok tuguna basiniz ve "VEKTOR -A"
calisma kipini (modu) seginiz.

fpwm: 10kHz td: 2.00us
Kodlayici: 4096 ppr
Temel Kip: SKALAR

| «=—— | &|« &

1 defa "ENTER" tusuna basilarak cihazin, "SURUCU AYARLARI" meniisiinden
clkarak resetlenmesi saglanmis olur. Resetleme ile galisma ekranina gegilir ve
degisiklikler cihaz hafizasinda saklanir.

z
m
s

g

Medel Kullanici Kilavuzu
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5.2.6.KAPALI GEVRiIM VEKTOREL GALISMA KiPi (Enkoderli galisma):

Enkoder geri beslemeli Vektdrel Kontrol Kipi. Cihazin kapall gevrim ayarlarinin
yapilmasi icin asagidaki talimatlar izlenecektir.

Kullanici gifresinin ("E") girilmesi
Motor etiket degerlerinin girilmesi
Cihazin resetlenmesinin saglanmasi
Motor tanitiminin yapiimasi

VVVYY

Cihazin resetlenmesi saglandiktan sonra kapali ¢evrim vektérel ¢alisma Kipi icin kodlayicinin
calismasinin ve yonunun dogrulugunun kontrol edilmesi gerekmektedir.

5.2.7. KODLAYICI (ENKODER) CALISMASININ VE YONUNUN
DOGRULUGUNUN KONTROL EDILMESI:

fpwm: 10kHz td: 2.00us
Kodlayici: 4096 ppr
Temel Kip: VEKTOR+A

Tus islev
Ana Program Menusune girmek icin "MENU" tusuna basiniz.

Up

oowlv . .. . T
; @ "SURUCU AYARLARI" meniisiine gidiniz.

‘@P ‘ "ENTER" tusuna basarak alt meniiye giriniz.

Degerlerin altinda bulunan ¢izgi hangi degerin segcili oldugunu gdsterir. Menuye ilk
‘@P‘ girildiginde 1. satirdaki "fpwm:**kHz" segilidir. "ENTER" tusuna 2 defa
basarakgizginin "Kodlayici: YOK" satirina gelmesini saglayiniz.

"Kodlayici: YOK" satirinda iken yukari ok tusuna basiniz. Enkoderin 6zelligine
gOre 1024 / 2048 / 4096 / 8192 veya 16384ppr (pulse per rate) degerlerinden
uygun olani seginiz.

l fpwm: 10kHz td: 2.00us

Kodlayici: 4096 ppr
Temel Kip: SKALAR
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"ENTER" tusuna basilarak kodlayici de@eri hafizaya alinir. "Temel Kip: SKALAR"
secimi degistirimeden 1 defa "ENTER" tusuna basip cihazin "SURUCU
AYARLARI" menusinden gikarak resetlenmesini saglayiniz. Resetleme ile
degisiklikler cihaz hafizasinda saklanir.

YUk olmayan bir motorda; cihaza sadece kodlayici (enkoder) bilgisi de@eri atanir.
Motor 50Hz'de dondurulir. Ekrandaki motor frekansi (sagda Ustten ikinci satir) ,
49,99Hz/ -49.96Hz arasinda olmalidir. Motor frekansinin daha disiik veya ylksek
degerleri igin;

¢ Motor milinde ylik olmadigindan emin olunuz.

e Kodlayicinizin (enkoder) kaplin baglantisini, pulse degerini ve besleme

voltajinin 5V oldugunu kontrol ediniz.
¢ Motor etiket degerlerindeki motor devrini kontrol ediniz.

Set frekansi dniindeki isaret (+ veya -) doénis yéniinii ifade eder. isaret olmamasi
hiz referansinin  "+" yonde set edildigini,"-" isareti olmasi hiz referansinin "-"
yonde set edildigini ifade eder.

Motor 50Hz' de donerken set frekans

(50.00Hz) igareti ile motor donus frekansinin 220V 3.76A 1.073kW
(49.5%9Hz) isareti ayni olmalidir. Isaretler farkh 1499 d/d - 49.99Hz
oldugu durum yan tarafta bulunmaktadir. Bu 50.00Hz
durumda motor kablolarinin yerleri IMm%: 2 I 0/'_ 80
degistirilmelidir. Motoru tekrar 50Hz' de e S
dondurerek dénls yonunun isaretini ve motor
frekansinin dogrulugunu kontrol ediniz.

5.2.8.CIHAZIN KAPALI GEVRIM GALISMA KiPiNE ALINMASI:

-
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islev
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Program menisiinde "SURUCU AYARLARI" menisiine giriniz.

Alt ¢izgiyi G¢lincl satira getiriniz.

Alt ¢izgi "Temel Kip: SKALAR" satirinda iken yukari ok tusu ile "VEKTOR+A" kipini
(modu) seciniz.

"ENTER" tusuna basilarak "SURUCU AYARLARI" menlsinden gikilir ve cihazin
resetlenmesi saglanmis olur.Cihaz resetlendiginde ¢alisma ekranina gegilir.

Medel Kullanici Kilavuzu
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5.2.9. TORK DENETIM KAYNAGININ SECILMESI: Fabrika ¢ikis! tork denetimi sabit
(Sinir:%100) olarak kullanilacak sekilde ayarlanmigtir. Tork denetiminin aktif
olabilmesi igin cihazin vektorel kipte (agik ¢cevrim ve kapali ¢cevrim ¢alisma)
calismasi gerekmektedir.

NOT: Tay — 20 serisi icin vektérel ¢alisma kipinde torkun harici secilmesi durumunda
enkoder (kodlayici) girigsinin bulundugu opsiyonel kart veya klemens girislerinin mevcut
olmasi gerekmektedir. Tork kontrolinin Analog ve Dijital Girigsten yapilabilmesi igin
asagidaki degisikliklerin yapilmasi gerekmektedir:

Tu islev

W

%
0
Z

<

“19

Ana Program Menuslne girmek i¢in "MENU" tusuna basiniz.

(=l
T

|+ ©

z
m
%3

"TORK DENETIMI" mendisiine gidiniz.

"ENTER" tusuna basarak alt menuye giriniz.

AR ‘@' Satirlarda bulunan ¢izgi hangi satirin segili oldugunu goésterir.

Secili satirda kayitli bilgi bu tuslarla degistirilir.

KOMUT:
A) KLAVYE :Tork denetimi sabit (Sinir:%100)
B) KLEMENS AIN :Tork denetimi analog giristen kontrol edilebilir.

Tork kontroli analog giristen yapilacaksa "Src: KLEMENS AIN"segilir

Up 00w4,
‘ @ Satirlarda bulunan ¢izgi hangi satirin secili oldugunu gosterir.
: LIM ve MIN degerlerini bu tuglarla degistiriniz.

LIM (SINIR) : Fabrika gikigi motor nominal (etiket) akim degerine (%100) set
edilir. Bu deder musteri istegine gore degistirilebilinir. Fakat %100’Un Gzerinde set
edildiginde motor termal korumasi igin (1si-zaman grafigine bagh koruma) cihaz
akima ve zamana bagh olarak SUREL|I YUKSEK AKIM korumasina gegecektir.

( %110>300s; %120-> 180s ; %135> 120s ; %150-> 90s ; %165-> 60s ; %180-> 30s ;

4 %200->3s )
NTER Src : KLAVYE
; @ Segilen LIM ve MIN degerlerini "ENTER" tusuna Lim: 100.0% [<180.0%
basarak giriniz. Min:  2.0%
[0] 5.5%

Program menisiine déonmek igin "ESC" tusuna basiniz.

Medel Kullanici Kilavuzu
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. OZET VERILER

6.1. Siricu

Kapali ve Acik cevrim vektérel denetim
IPM, IGBT (akilli gug katt)

Kolay montaj ve programlama

Hizl ge’cis yaniti

Yuksek kalkis momenti

Gergek 4 bolgeli calisma

6.2. Panel

Surdcu gahlgirken c¢ikarihp takilabilir

Uzaga taginabilir ( 100 m std.)

Arkadan aydinlatmali 4*20 karakter sivi kristal nokta matris gosterge ile en zor ortamlar
da dahi yiksek okunabilirlik

Korumali tus takimi

6.3. Hiz Denetimi

4 bolgeli calisma

Kapali ve Agik cevrim VEKTOREL veya SKALER

Kaynaklar : Klavye,sayisal girigsler,analog girisler, (0 .... 10 V/ 4....20 mA) PROFIBUS,
RS485

0.01 Hz ¢ozunarluk

Mil kodlayict ile % 0.1 dogruluk

0.1 sn ....3600 sn arasi hizlanma yavaslanma sureleri

Klemens giriglerinden programlanabilir sabit hizlar

Anma hizinin Uzerinde alan zayiflatilarak, yiksek hizlarda sabit glcte ¢alisma olanag

“ Doénerken yakala “ 6zelligi ile dénen mile es giduimlenerek baslatma saglar boylece
kisa sireli elektrik kesintilerinde yikin durmasini beklemeden ( otomatik ) baslatma
saglanir.

6.4. Tork Denetimi

Vektorel Kipte sabit veya degisken skalar kipte sabit tork

Degisken kaynaklar : Klavye, analog giris, RS232, RS485 veya PROFIBUS
Degisken kipte % 0...% 110 arasi ylksek duyarlikta ayar.

I’t benzetimiyle % 200 de 3 sn ...% 110 da 80 sn. motoru koruyarak galisabilme
“Yuk paylagimi “ 6zelligi ile 1 den ¢ok motorun ayni yukl paylagsmasina olanak verir.

6.5. Ekran Goruntuleri

Her ¢alisma kipinde surtcu ve yuk durumu hakkinda bilgi
Stator gerilimi [ Vims ]

Stator akimi [ Amms , % ]

Stator gucu [ kW ]

Tork bileseni [ % ]

Referans frekans [ Hz ]

Cikis frekansi [ Hz, d/dk. ]

Medel Kullanici Kilavuzu
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6.6. Korumalar, Ayarlar, Kayitlar

Kullanici istedine bagl olarak — nedenlerinin kalkmasi kosuluyla — kendiliginden
onaylayarak ¢alismasinin devam etmesi saglanir.

Son 256 ariza kaydi tarih ve zamani ile surekli kalici bellekte tutularak ariza nedenlerini
izlemede kolaylik saglar.

Cikis rélelerinin denetimi istenen ariza veya c¢alisma kosuluna baglanabilir

( Cihaz hazir, motor déntyor, vb.)

Asiri gerilim, disuik gerilim

Asiri akim, asiri hiz

Sdreli yiksek akim

Akim Sinirda (Kullanici akim esigi asimi)

Acil kes.

Medel Kullanici Kilavuzu
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7. Programlama Klavuzu
7.1. Genel
7.1.1. Kavramlar

Bu belgede sikga gegen galisma kipi ve ¢alisma durumu tanimlari asagida belirtilen tarzda
anlasiimahdir:

Skaler
Hiz almagsiz galismada veya birden ¢ok motorun tek sdriciden ddnduarilmesi gereken
uygulamalarda segilebilecek, daha ¢ok “V/f “ olarak bilinen temel ¢alisma kipi.

Vektorel

Motorun hiz almaci kullanilarak, tum hiz araliginda yuksek verimde calistirildigr “Rotor Aki
Alan Yoénelimli” temel calisma kipi. Gergek dort bolgeli ¢calisma saglar ve motorun anma
torkunu strekli ve daha Uzerini (%110..9%200) de sireli olarak, 0.00Hz dahil her devirde
verir.

Kes

Siracu ¢ikis katinin (IGBT/IPM) elektronik olarak kapatiimasi durumudur (DISABLED, OFF).
KES (OFF, ESC) komutu ile veya ariza olustugunda, derhal bu duruma gegilir. Cikis kati
motora galvanik olarak bagh olsa da, etkin olmadigindan, motor sargilarindan énemsiz bir
sizinti akimi disinda akim gegmez, cikista gug¢ tuketiimez. Komut kaynagi her ne segilirse
secilsin, paneldeki ESC tusuna her basilista bu komutu ¢aligtirir.

Dur

Motorun “dondurulmedigi” ¢alisma durumu. DUR (STOP) komutu ile girilir. Suracu cikisi,
RAMPA ve DURUS menistndeki segime bagh olarak, derhal veya yavaslama sonrasi KES
durumuna gegebilir veya etkin kalabilir. Cikis etkinse, skalar kipte Vmin/fmin eslemi,
vektorelde ise, OHz hedef frekansi gegerlidir.

Do6n

Motorun, -genelde- OHz'den farkli bir hedef frekansina gitmesi igin, DON (START) komutu ile
girilen ve sdruct cikisinin surekli etkin oldugu durumdur. Bu ¢alisma durumu, motorun
kosulsuz dénmesi sonucunu gerektirmeyebilir (6rn. hedef frekansi 0.00Hz).

Acil Kes

Siirlict gikisinin, ACIL KES (EMERGENCY OFF) komutu ile girilen ariza durumu. Cikiglarin
durumu itibari ile, KES durumuna 6zdestir; ancak, ariza 6zelligi tasir.

Medel Kullanici Kilavuzu
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7.1.2. Panel Ekrani

Sdricuye elektrik verildiginde, ekrana sirasiyla

»

Surict model numarasi (MTAY_K550/A2)

getirilir. Ardindan,

»

Sdrucu yazihmi surim bilgisi (V2.21c) gorintulenir.

Surlcu, kalkis denetimi bittiginde calisma ekranini géruntuler.
Bu ekranda ayni anda

4
4
4
4

Cikis Gerilimi (48V), Akimi (0.245A) ve Gicu (0.020kW)
Olglilen Cikis Devri (750d/dk) ve Frekansi (25.00Hz)
Hedeflenen Frekans (25.01Hz)

Anma Tork (Im%: 6) ve Anma Motor Akimi Yuzdesi (Is%: 26)

bilgileri yer alir.

*xkx M| EDE L ***x*
ASENKRON MOTOR
VEKTOR SURUCU
<<< MTAY_K550/A2 >>>

* k k% M E D E L * k% %
VEKTOR SURUCU
V2.21c
<<< MTAY_K550/A2 >>>

48V 0.245A 0.020kW
750 d/dk 25.00Hz
25.01Hz

Im%: 6 Is%: 26

Anma motor akimi yizdesi, cikis akiminin (0.245A) ETIKET DEGERLERI meniisiinde girilen
anma motor akimina (0.950A) oranidir. Anma tork akimi yuzdesi ise, ¢ikis akiminin tork
olusturan bileseninin, anma c¢ikis akimi icerisindeki anma tork bilesenine oranidir. Im alan
yonelimli ¢calisma kipinde her calisma noktasinda, motorun urettigi tork hakkinda fikir verir.
%100'lUk bir Im, ayni zamanda %100'lUk bir Is demektir. MEDEL surUculer, uygulamaya veya
kullanici istedine bagh olarak %110 .. %200 arasi Im verecek sekilde Uretiimektedirler.

ENTER tusuna basilarak, calisma ekraninin en alt satirinda gértntilenecek
secenekler arasinda gecis yapilabilir:

v v v v Vv

4
»

DC Bara Gerilimi (Vdc:314V), Anma Gug¢ Yuzdesi (Ps%: 16)
Motor Calisma Suresi ([M] 000:30), Gui¢ Tuketimi ( 0 kWh)
Surucu Caligma Sdresi ([D] 000:30), Gug Tuketimi ( 0 kWh)

Tarih (26.03.2005) ve Saat (18:00:37)

Analog girislerin tam skalaya goére yuzdeleri [%]: Frekans (f:+50)
Tork (M:+110) ve ANXx (X:-2)

Frekansin PROFIBUS ortak hiz biriminde [m/min] gbsterimi
NTC (IPM-IGBT olgcim degeri (°C)

Gorlntilenen galisma sureleri ve glg tuketimleri giincel (son acilistan
itibaren gegerli olan) de@erlerdir. Biriktirilen (kimulatif) degerlere

PC yazihimi tUzerinden erisilebilir.

Ariza durumunda, son satir ariza metnini géstermekte kullanilir.
Uglincii satirin ilk yarisi, calismadaki durum gegislerini gosteren iletiler icin ayrilmistir.
Durum gegis iletileri, 1s kadar ekranda gosterilir ve silinirler.

Medel Kullanici Kilavuzu
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7.1.3. Panel tuglan

Meni (PROGRAM)

v —
48V 142A 0.453 kW 2)
150 did 8.00Hz
8.00Hz 306
Im % : 6 Is%: 26 @
=
(mENU)
10p
¥ Q
Diigme / Tus Fonksiyonu Etkiler / islev
Yalnizca KES ¢alisma durumunda degerlendirilir.
T (suricu cikist agik degilken)

Calisma seceneklerini gérmeye ve degistirmeye
olanak verir. Yukari ve asagi ok tuslari ile birlikte
basildiinda hizli artma-azalma saglar.bkz
kullanici sifresi.

Enter (GIR)

Etkin degerin giriimesini/belleklenmesini ve varsa
bir sonraki segenege gecilmesini saglar.
KES/DUR/DON calisma durumlarinda basilirsa,
ekranin en alt satirinin géruntileme segenekleri
arasinda gecis saglar. (Bkz 1.1.2)

Up/Inc (YUKARI/ARTTIR)

Etkin deg@eri arttirmakta kullanilir.
KES/DUR/DON calisma durumlarinda hiz
kaynagi KLAVYE segili ise, hedeflenen frekansi
birer birer, basili iken MENU tusuna da
basilirsa onar onar arttirir.

Down/Dec (ASAGI/AZALT)

Etkin degeri azaltmakta kullanilir.
KES/DUR/DON calisma durumlarinda hiz
kaynagi KLAVYE segili ise, hedeflenen frekansi
birer birer, basili iken MENU tusuna da basilirsa
onar onar azaltir.

Esc/Off (IPTAL/KES)

PGM calisma durumunda, etkin deger
belleklenmeden bir Gst menl segenegine donis
saglar; 6nceden ENTER ile
belleklenmis/degistiriimis degerleri etkilemez.
DUR/DON calisma durumlarinda basilirsa, KES
durumuna gegcis saglar.

KES ve DUR c¢alisma durumlarinda, sirticliyu

Rev (EVIR/YON)

TN ! Start (DC)N) gecerli hedef frekansina yénlendirir ve DON
¢alisma durumuna gegis saglar.
105 KES ve DON calisma durumlarinda, hedeflenen
@ ‘ Stop (DUR) frekansi 0.00HZ' e yénlendirir ve DUR galisma
durumuna gegis saglar. Motoru durdurur.
REV

Motor dénuls yéninu tersine gevirir.

Jog (YAVAS)

Yalnizca KES veya DUR g¢alisma durumlarinda
degerlendirilir. Basildiginda, ¢ikiga programlanan
frekansi verdirir. Birakildiginda, segilen rampa
durumuna goére KES veya DUR konumuna gecer.
Genelde, en dislk hizda makine ayari yapmakta
kullanilir. Jog frekansi secimi ve ilgili hizlanma ve
yavaslama siireleri icin HIZ DENETIMI ve
RAMPA DENETIMI meniilerine bakiniz

Medel Kullanici Kilavuzu
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7.1.4. Tasinabilir Panel Ledleri

48V 142A 0.453 kW
150 d/d 8.00Hz

Im%: 6 Is%: 26

®,. - o
vy (@ &Y
The®
\

Gosterge Islev Led /Isik
Start DON (START) ¢aligma durumunda yanar Yesil
Stop DUR (STOP)durumunda yanar.

Fault Suriict ariza durumunda yanar.
Comm Siirlicli haberlegmesi aktif durumda iken i1sik yanar.
F1 Aktif degil. Aktif degil.
F2 Aktif degil. Aktif degil.

7.1.5. Tasinabilir Panel Ve Bilgisayar Baglantisi

Tasinabilir Panel Soketi Cihaz Soketi Tasinabilir Panel Soketi

Y =
P

|\|oow-l>o>01—‘w|

Tasinabilir
Panlelszjketi 112|3|4|5|6|7|8

Cihaz Soketi| 1/2/3/4/5/6|7| 8

BS
BS
B4
B1]
RX

Sekil 17: Tek fazli (TAY20) Sekil 18: Tek fazh (TAY 22)
Uc fazli (TAY 32-42-52-62-72)

Medel Kullanici Kilavuzu



7.2. Yapilandirma

7.2.1. Program Menisi Kisa Agiklamalari Ve Menii Sifre Bilgileri

Parametre Parametre Adi Sifre
Numarasi

TURKCE-ENG-DEU-FRA

1 Tirkge/Ingilizce/Almanca/Fransizca kullanim dilleri arasinda gegis yapmaya olanak . .

f

verir. Kullanici sifresi ise meni secgeneklerine erisimi saglar. $| resiz
ARIZA GECMiSi

2 Kayd! etkinlestirilen her ariza igin, arizanin tarih ve saat bilgilerinin gorulebildigi . .
menudir. Glnce derinlidi, standart cihazlarda son 256 arizayi kapsar. Giince $|freS|Z
doldugunda, iglem en eski arizanin tGzerine yazilarak surdurulir.
SURUCU TANITIMI

3 n **** n
Siriictinin akim, gerilim ve gi¢ kalibrasyonuna izin verir.
SURUCU KORUMALARI

4 DC bara geriliminin degerine gore, ariza olusturma ve fren direnci devreye
alma/devreden ¢ikarma esik gerilimlerini belirler. " ko

5 SURUCU AYARLARI
Siriicinin temel galisma kipini ve parametrelerini belirler. E
SURUCU HIZLARI

6 Skalar ¢alisma kipinde V/f karakteristidini belirleyen ve siriiciiniin min-max frekans "E"
degerlerini belirleyen degiskenlerdir.
DON / DUR DENETIMI

7 Komut kaynaklarinin ve durus sonrasi ¢ikisin durumunu belirleyen degiskenlerin E
secilmesine olanak verir

8 OTOMATIK DON/DUR
Siriclintn analog giristen minimum durus kalkis referansi degerlerini belirlendigi e
menudur
HIZ DENETIMI

9 Jog frekansinin ve hiz kaynaklarinin segilmesine, ayrica ug¢ sayisal girisin (FIX0, FIX1, E
FIX2) ikili agirlanarak 8 farkli hiz komutuna getiriimesine olanak verir.
RAMPA DENETIMI

10 Siriictiniin normal calismada ve joglamada (ayar komutunda) hizlanma ve yavaslama "E"
rampalarini belirleyen degiskenler igin frekansin zamana goére degisiminin nasil olmasi
gerektigini belirler.
TORK DENETIMI

11 Tork referansinin hangi kaynaga baglanacagini, alt ve Ust tork sinirlarinin ne olacagini E
belirlemeye yarar.
ENKODER BAGLANTISI

12 n E n

Ozel uygulamalar igin kullaniimaktadir.
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MOTOR TANITIM

13 Etiket degerleri girilen motorun dururken ve dénerken test yapilarak parametrelerinin E
hesaplanmasini saglar.

14 ANALOG KALIBRASYON " ok 1
Analog giriglerin sinirlama ve oransallik yapilandirmasinin degistiriimesine izin verir.
YONEY DEGISKENLERI

15 Surdictu-motor-yuk tglisuniin vektorel calisma kipinde devinimini (dinamiklerini) "E"
belirleyen degiskenlerdir

16 NTC AYARLARI nE
Gul¢ modulu veya sogutucu sicaklik referans degerlerinin ayarlanmasina izin verir.
ALMAGCSIZ AYARLARI

17 Almagsiz (enkodersiz) vektdr kontrol galisma icin gerekli parametrelerin belirlenmesini ok
saglar.

18 EK MOTOR BILGILERI g
Motor ile ilgili muhtelif ek bilgiler girilir.
ALAN ZAYIFLATMA

19 Motorun anma hizinin izerinde (alan zayiflatma bdlgesinde), miknatislama akiminin "E"
(Id) degisimini belirleyen parametrelerdir.
ANALOG CIKISLAR

20 Analog cikislara hangi deg@iskenin hangi kazang ve ofsetlerle baglanacagini E
belirlemeye yarar.

21 ROLE GIKISLARI wE
Roéle ¢ikislarinin hangi kosullara baglanacagini belirlemeye yarar.
ROLE Icmp ESIGIi

22 Stator akimina gore sayisal (r6le) gikisinin aktif edilmesi veya AKIM SINIRDA E
arizasinin etkin olmasini saglar.
ROLE HARICIi FREN

23 Geribesleme (¢ikigin tahmin edilen veya enkoderden gelen) frekansina goére sayisal "E"
(réle) cikisin aktif edilmesini saglar.
ETIKET DEGERLERI

24 Motor etiket degerlerinin girilmesine izin verir. Etiket degerlerin dogru girilmesi, hem E
koruma hem de vektorel performans agisindan 6nemlidir.
AG ADRESI

25 Bir panelin, birden ¢ok siirlicliye baglanacagi veya MODBUS haberlesme ag "E"
uygulamalarinda, suriculere erisimde kullanilacagi suricl adresi.
FABRIKA AYARLARI

I odkkki N

26 Tum surlcl parametrelerinin fabrika ayarlarina veya secilen konuma dénmesini
saglar.
MOTOR DONUS YONU .

27 ——— ———— . E
Motorun doénus yonunun secilmesine olanak verir.

o8 ARIZA AYARLARI =
Arizalarla ilgili etkinlik, onay ve kayit seceneklerinin yapilandiriimasina izin verir.
PROFIBUS AYARLARI

29 Sirucu, secenede bagl PROFIBUS ara yuzu igeriyorsa, gerekli ayarlamalar bu E
menuden yapllir.
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SARICI / ¢O0zUCU /GERGI

30 Striictiniin geri beslemesiz ve geri beslemeli olarak SARICI ve COZUCU, =
geribeslemeli olarak GERGI cihazi olarak kullaniimasina izin verir.

YUK PAYLASIMI

Bir yuiku birden ¢ok sirtict arasinda paylastiracak ve minferit siirlictlerin toplam yuk
momentine katkilarini belirleyecek parametre degisikliklerinin yapilmasini saglar.

31 "E"

DENETIMLI ARIZA

32 Ariza Ayarlari menisiinde "OtoOnay: EVET" segilirse, ariza nedeni ortadan "E"
kalktiginda, arizadan kendiliginden cikilir.(kendiliginden onay) "OtoOnay: HAYIR"
segilirse, kullanici miidahale edene kadar, ariza iletisi ekranda kalir.

SAYISAL GIRISLER
33 $ n E n

Sayisal girigler ve bu giriglere atanan iglev tanimlarinin segimini saglar.

Tablo 2: Program Meniileri ve Sifre Bilgileri

7.2.2.Secgenekler

7.2.2.1. Kullanici Dili Ve Kullanici Sifresi

Dil: Turkge/ingilizce/Almanca/Fransizca kullanim dilleri arasinda gegis yapmaya
olanak verir.

Sifre: MenU seceneklerine erisim, uygun dizeyde bir
kullanici  sifresi  girmis olmayr gerektirir. TUm | TURKGE — ***= 0
kullanicilara agik mendulerin kullanici sifresi “0” dir ve | ... yTay Ks50/A2 >>>
acllista girilmis kabul edilir.Tablo 1° de program V2.21c
menduleri ve sifre bilgileri yer almaktadir.
Bu menude ayrica, bilgilendirme amacli olarak cihaz modeli ve yazilm sirimu
gorantilenir.

7.2.2.2. Arnza Gegmisi

Kaydi etkinlestirilen her ariza igin, arizanin tarih ve saat

bilgilerinin  gorulebildigi menudir. Gince derinligi, [[ o] [ 406]
standard cihazlarda son 256 arizay!r kapsar. Glnce |01.01.2008 12:08:10
doldugunda, islem en eski arizanin Uzerine yazilarak ACILIS
surdarulur.
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7.2.2.3. Sdrici Tanitim

Surldcunin akim, gerilim ve glg kalibrasyonuna izin verir.
Burada yapilan kademe ve deger secimi, fiziksel blytkliklerin ekranda nasil

goruntilenecegini de Dbelirler.Bu meni MEDEL % 100 - 50,00 Aok FS
. : X : 00 Ap

YETKILILERI tarafindan ayarlanmalidir. Vx 105 477.0VdcES

. - 477.0 Vac FS

» I:  Cikis akimi  onluk kademesi secilir | p x1000:  2.200 kWrms

(1,10,100,1000) ve Olgulebilecek en yluksek akim
tepe degeri (100..9999) girilir. Iki ¢cikis akimi igin de gegerlidir. Glg bilesenine
(IGBT, IPM) gore degil, akim algilama devresine gore girilmelidir!

» V: Cikis gerilim onluk kademesi segilir (yalnizca 10 girilmelidir) ve Olgulebilecek
en yuksek gerilim tepe degeri (100..9999) girilir. U¢ ¢ikis fazi (VacFS) ve dc-
bara (VdcFS) gerilimleri o6lgciminde referans alinir. SINIRLAMALAR
mendsinde girilebilecek degerleri dogrudan etkiler.

» P : Cikis glcunun onluk kademesi secilir (1,10,100,1000) ve azami glg¢
(200..9999) girilir.

7.2.2.4. Siriucu Korumalan

DC bara geriliminin degerine gore, ariza olugturma ve fren direnci devreye
alma/devreden c¢ikarma esik gerilimlerini belirler.

V_HV:405  V_LV:200

» V_HV : YUKSEK GERILIM ariza esigi. SURUCU | RBOn +3%8  RBof:339

TANITIM mendstnde girilen gerilim tepe degerinin DCCMP:HAYIR
%79..%99'u arasi bir deger girilebilir.

» V_LV :DUSUK GERILIM ariza esigi. SURUCU TANITIM mendisiinde girilen
gerilim tepe degerinin %39..%59u arasi bir deger girilebilir.

» RBon :Frenleme (regenerative brake) direncini devreye sokma esigi. SURUCU
TANITIM menusinde girilen gerilim tepe degerinin %75’i ile (Vmax-4V) arasi
bir deger girilebilir.

» Rbof :Frenleme (regenerative brake) direncini devreden c¢ikarma esigi.
SURUCU TANITIM menisiinde girilen gerilim tepe degerinin %71'i ile (RBon-
4V) arasi bir deger girilebilir.

» DCCMP:HAYIR . Bu degisken kullaniimamaktadir.

7.2.2.5. Surucu Ayarlar

Sirdcunin temel g¢alisma Kkipini ve parametrelerini |fpwm: 6kHz  td: 3.00us
belirler. Kodlayici: YOK

Temel Kip: VEKTOR A -

» Fpwm : SUrlcu anahtarlama frekansi (4kHz .. 16kHz).

» Td :Oli zamanlar (0.1ps .. 8.0us).

» Kodlayici : Hiz almaci secgenekleri (YOK, 1024ppr,2048ppr, 4096-8192-
16384ppr).

» Temel Kip : Temel calisma kipi (SKALAR, VEKTOR -A, VEKTOR +A). Skalar
calisma Kipi yalnizca, kodlayicinin kullanilamadigi ve birden ¢ok motorun ayni
surlcl tarafindan galistirima zorunlugunun bulundugu uygulamalarda tercih
edilmelidir .

VEKTOR + A : Enkoder geribeslemeli Vektorel Kontrol Kipi
VEKTOR - A : Enkoder geribeslemesiz Vektorel Kontrol Kipi
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7.2.2.6. Siricu Hizlan

- T _ MAX : 440V @ 120 Hz
Skalar calisma kipinde V/f karakteristigini belirleyen |\om: 440v @ 50 Hz

degisken ikilileridir. Lim : 75 Hz
MIN : 25V @ 0.00 Hz

» MAX: Sdricinin ¢ikaracagi en yuksek cikis gerilimi
ve ayarlanabilecek en yuksek ¢ikis frekansi. Asenkron motora anma geriliminin
uzerinde gerilim vermek nadiren gerekli ve mumkun oldugundan, bu gerilim —
¢ok Ozel uygulamalar disinda- anma gerilimine esit olmalidir. Azami frekans
vektorel kipte de gecerlidir.

» NOM: Motorun anma gerilimi ve anma frekansi. Motorun etiket degerlerinde
belirtilen eslemle ayni degerler girilmelidir. MIN esleminden NOM eglemine
kadar olan bélge rampa bolgesidir ve V/f egrisi bu bodlgede (Vnom-
Vmin)/(fnom-fmin)

» seklinde uygulanir. Anma frekansi vektdrel kipte de gecerlidir.

» Lim: Max ile belirlenen en yilksek frekans sinirina kadar ayarlanabilen ve
analog giriste 10V’a karsilik gelen ¢alisma frekans ust sinirini belirler.

» MIN: Motorun stator direncinin yol actigi gerilim disimudnu telafi etmek igin
girilecek gerilim degeri ve bu gerilime karsiik gelen frekans. Aksi
belirtimedikce, fmin= 0.00Hz olmalidir.

ONEMLI (SKALAR KiP)
RAMPA ve DURUS menusiinde YAVASLA ve DUR segilmisse, yavaglama bittiginde,
motora Vmin biiyiikliigiinde siirekli DOGRU GERILIM basilir. Stator direncine
bagli olarak olusacak gii¢, uzun siireli beklemelerde motorun asiri 1sinmasina yol
acabileceginden, kullanicinin gerekli onlemi almasi zaruridir (Cebri sogutma,
kicik Vmin veya YAVASLA ve KES segenegi).

Sekil15 - 2.1.6 gorseli, tam skala rampalamada, ¢ikis frekans (geri ve ileri yonde anma hizlarr)
ve gerilim eslemini betimlemektedir (SKALAR; DOGRUSAL RAMPA; Vmax=Vnom=220 V,
Vmin=30 V, fmax=60.00 Hz, fnom=50.00 Hz, fmin=0.00 Hz; Hizlanma=Yavaslama=0.1s).

‘ Hlms ‘ ‘ 103ms | | 164ms ‘ | 206ms | ‘ 257ms | | 308ms ‘ ‘ 360ms. ‘

v=220V > 30V > 220V

\Y;
0.00Hz oV

=-50.00Hz > 0.00Hz > +50.00Hz |

[ e216

Sekil 19: Tam skala rampalamada c¢ikis frekansi ve gerilim eslemi
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7.2.2.7. DOn /Dur Denetimi

Komut segilmesine izin verir. Sr KLEMENS

) o Typ: 0/1 ANAHTAR
» Src: KLAVYE, KLEMENS, ILETISIM ve PANEL KL |DURUS:YAVASLAve KES
DUR, DON, EVIR ve YAVAS komutlarinin hangi

kaynaga baglanacagini gosterir.

Komut Secenegi Etkin DUR/DON/EVIR/YAVAS Kaynagi
KLAVYE PANEL TUSLARI
KLEMENS SURUCUYE BAGLI SAYISAL GIRISLER
ILETiSIM SURUCUNUN SERI ILETISIM KANALI
PANEL KL PANELE BAGLI SAYISAL GIRISLER

» Typ: KLEMENS veya PANEL KL secenegi altinda, kontak tipinin DOKUNMALI
ANAHTAR veya 0/1 ANAHTAR oldugu belirtiimelidir.

ILETISIM  segenegi etkinlestirildiginde, PROFIBUS

etkinse, 6ncelik kazanir; degilse, komut girisi PC yazilimi Etkin : HAYIR

Uzerinden yapilabilir. AUTOSTOP : 0.20 Hz
AUTOSTART : 0.40 Hz
(MIN<STOP<STRT<LIM)!

» Durus: DUR komutu sonrasi, ¢ikisin ne durumda

kalacagini belirtir. CIKISI KES tercih edilirse, rampa yapilmaksizin ¢ikis derhal
kesilir; YAVASLA ve KES secilirse, rampa tamamlandiktan sonra ¢ikis kesilir;
YAVASLA ve DUR segilirse, rampa tamamlandiktan sonra ¢ikis kesilmez ve
motor sargilarinda gerilim birakihr; BEKLE ve KES segilirse, rampa
tamamlandiktan sonra set edilen zaman kadar cikis kesilmez ve motor
sargilarinda gerilim kalir. Set edilen zaman sonunda ¢ikis kesilir.

YAVASLA ve DUR -istisnai uygulamalar disinda- yalnizca vektoérel kipte devingen
yuklerin  s6z konusu oldugu durumlarda veya sk DUR/KALK gereken
uygulamalarda tercih edilmelidir.

Skalar calisma kipinde cikiglarin uzun sire canli kalmasi, Vmin (bkz. Sirlcl
hizlari) yeterince yuksekse, slreli agiri akimdan dolay! ariza iletisi olusturacaktir;
degilse, yani, motor akimi anma akiminin altinda ve cebri sogutma yok ise, motor
fani dénmeyeceginden, sogutma gerceklesemeyecek ve motor sargilari zarar
gOrebilecektir.

7.2.2.8. Otomatik Don / Dur

Surldcinin analog (Hiz potansiyometresi) giris minimum durus kalkis referansi

degerlerini belirlendigi menudur.

» Etkin : “HAYIR” tercihi menuyu pasif etmek icin, “EVET” tercihi menuyu aktif
etmek igin segilmektedir.

» AUTOSTORP : Stop’ a gegmesi i¢in minimum referans siniri.

» AUTOSTART : Start’ a gegmesi i¢in minimum referans siniri.
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7.2.2.9. Hiz Denetimi

Slrucinin hiz referansinin hangi kaynaga [Src.KLAVYE

baglanacagini gosterir. Typ: SON GIKILAN HIZ
[31] 0.00Hz

» Src : Hiz referans kaynagini belirler. (1] 40.00Hz

v

Typ: ‘el ile arttir ve ‘son g¢ikilan hiz’

seceneklerini belirler.

[J] : surtcunidn, JOG komutu verildiginde ¢ikacagi frekans..
[1] : 1,...,7 arasindaki sabit (klemens) hiz segcenekleri belirler.

v v

Hiz Se¢enegi . -

(Src) Etkin HIZ Kaynag

KLAVYE PANEL TUSLARI
KLEMENS AIN SURUCUYE BAGLI ANALOG GIRISLER
KLAMENS DIN SURUCUYE BAGLI SAYISAL GIRISLER

KLEMENS ADIN | SURUCUYE BAGLI SAYISAL ve ANALOG GIRISLER

PANEL AIN PANELE BAGLI ANALOG GIRISLER

PANEL DIN PANELE BAGLI SAYISAL GIRISLER

PANEL ADIN PANELE BAGLI SAYISAL ve ANALOG GIRISLER
ILETISIM SURUCUNUN SERI ILETISIM KANALI

KLAVYE segenegi altinda, hizin (hiz referansinin) her DUR komutu sonrasi,
0.00HZ’e dusurllmesi isteniyorsa, EL ILE ARTTIR, her START sonrasi tekrar bir
onceki degere gelmesi isteniyorsa, SON CIKILAN HIZ tercihi yapilmalidir.

KLEMENS AIN secenegi, hiz referansini surtcinin potansiyometrik hiz girisine
baglar.

KLEMENS DIN sec¢enegi, KLEMENS HIZLARI menisinde girilen éndegerlerden
yalnizca birinin, FIXO/FIX1/FIX2 sayisal girislerin kombinasyonuna bagh olarak
kabul edilmesine izin verir. Bu secimde de EL iLE ARTTIR ve SON CIKILAN HIZ
tercihi yapiimaldir.

KLEMENS ADIN secenegi ise, FIX0=FIX1=FIX2=0 kosulunda YEREL AIN, diger
kombinasyonlarda YEREL DIN secgenegini etkin kilar. Sabit ve degisken hizlar
arasinda sik gegiglerin gerekli oldugu otomasyon uygulamalarinda tercih edilir.

ILETISIM secenegi etkinlestirildiginde, PROFIBUS etkinse , oncelik kazanir;
degilse, hiz referansi PC yazilimindan alinir .
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Klemens hizlari:

Ug sayisal giris (FIX0, FIX1, FIX2) ikili agirliklanarak, 8 farkli hiz komutuna denk
gelir. Hi¢c bir giris etkinlestirimediginde (000), cikis frekansi 0.00Hz olarak
programlanmistir. Diger 7 giris, kullanici tarafindan serbestge programlanabilir.

FIX2 FIX1 FIXO0 Etkin Ondeger
0 0 0 0.00 Hz
0 0 1 #1
0 1 0 #2
0 1 1 #3
1 0 0 #4
1 0 1 #5
1 1 0 #6
1 1 1 #7

Klemens ondegerlerinin hiz referansi olarak kullaniimasi igin, HIZ DENETIM
mendsinde Src alt segceneginde KLEMENS DIN veya KLEMENS ADIN tercih
edilmis olmalidir.

7.2.2.10. Rampa Denetimi
Surldcinin normal galismada ve joglamada (ayar komutunda) 0.00Hz’den nominal
(anma) frekansa hizlanma ve yavaslama rampalarini belirleyen degiskenler.

» Src :Rampa Denetiminin kaynagini belirler. Src: KLAVYE d:0.01s
» Typ :Hizlanma ve yavaslamada frekansinin zamana | TYP:DOGRUSAL

gore degisiminin nasil olacagini belirler.
» [J] :JOG hizlanma ve yavaslama zamanini belirler.

[J]> 200 < 2.00s
[0] > 20.00 < 20.00s

» [0] :Normal hizlanma ve yavaglama zamanlarini belirler.

» d

: Rampa ¢6zinarlGguna belirler.
i) "d:0.10s" --> 100ms lik adim; en ¢ok 3600.0s (1 saat )
i) "d:0.01s" --> 10ms lik adim; en ¢ok 360.00s (6 dakika)

NORMAL HIZLANMA  [O] > SurlGctnin, 0.00 Hz'den anma
frekansina (50.00 Hz) ¢ikacag: stre.
NORMAL YAVASLAMA [0] <: Sdrucunun, anma frekansindan
(50.00 Hz) 0.00 Hz’e dusecegi sure.

JOG HIZLANMA [J] >: Sdriclinin, JOG komutu
verildiginde, 0.00 Hz'den anma frekansina (50.00 Hz) ¢ikacag: stre.
JOG YAVASLAMA [J] < Surdcundn, JOG komutu

kesildiginde, anma frekansindan (50.00 Hz) 0.00 Hz’e diigecedi slre.
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[0] degeri [1], [2], ..., [7] olarak secilerek sayisal giris ile rampa zamanlari
degistirilebilir.

RAMPA | RAMPA | RAMPA
SEC2 | SEC1 | SECO

0 0 0 # 0 (Normal)

Etkin Ondeger

#1

#2

#3

#4

#5

#6

0
0
0
1
1
1
1

R |lkr|OoO|O|rRr |k |O
R |lo|lrRr|O|rR|O|R

#7

Programlanan Ug¢ sayisal giris (Ramp_Sec¢_ 2, Ramp_Se¢_1, Ramp_Sec¢_0) ikili
agirliklanarak, 8 farkh rampa komutuna denk gelir. Hi¢g bir girig
etkinlestiriimediginde (000), normal rampa zamani olarak programlanmistir. Diger
7 giris de, kullanici tarafindan serbestce programlanabilir

Motorun, azami verimle kalkis ve durus yaparak, bagh mekanikle uyum icerisinde
calisabilmesi icin, bu surelerin dikkatle secilmesi gerekir.

Cok kisa hizlanma suresi yuku kaldirmaya yetmeyebilir. Strtcu-motor ikilisinin
verebilece@i azami tork ile duragan yuk torku arasindaki fark, yuku hizlandirmakta
kullanilabilecek torka esittir.

Cok kisa yavaslama suresi, ylksek ataletli ylklerde dc-bara gerilimini Vhv
degerinin Uzerine kaldirarak, ASIRI GERILIM arizasina neden olacaktir. Bu
durumlarda sire yikseltiimeli veya rejeneratif fren direnci kullaniimahdir.

Sekil 16 - 2.1.7.a ve 2.1.7.b gorselleri, rampalamada, ¢ikis frekans (ileri yonde
anma hizi) ve gerilim eslemini betimlemektedir (SKALAR; DOGRUSAL RAMPA;
Vmax=Vnom=220 V, Vmin=30 V, fmax=60.00 Hz, fnrom=50.00 Hz, fmin=0.00 Hz;
a) Hizlanma=0.2s, Yavaglama=0.1s; b) Hizlanma=1.0s, Yavaslama=1.0s).
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| Sme | | 10ams | | 154ms | | 208ms | | 257ms | | 309ms | | 360ms |

v=220V > 30V > 220V

0.00Hz ov
[o.00nz]

l f=-50.00Hz - 0.00Hz - +50.00Hz l

[ c2.1.7.a
‘ 041 | ‘ 0.82s | | 123 | | 1,65 ‘ | 2.06s ‘ ‘ 247 | ‘ 2.88: |
V=220V > 30V - 220V
1 0.00H2 |
0.00Hz oV
| =+50.00Hz > 0.00Hz > +50.00Hz |
| G2.1.7.b

Sekil 20: Rampalamada ¢ikis frekansi ve gerilim eglemi

21.7.c ve 21.7.d (gorselleri farkh hizlanma suirelerinde gerek duyulan farkli
hizlandirma momentlerini betimlemektedir. Moment egrisinin rampa sonrasi aldigi
deger duragan yuk momentidir (yaklasik %5). Rampa sliresince olusan farklar ise,
hizlandirma momentinden dogmaktadir. Daha kisa sureler, daha fazla moment
gerektirmektedir. (VEKTOREL; DOGRUSAL RAMPA; Farkli yatay skalalar; c)
Hizlanma=0.3s; d) Hizlanma=3.0s).

Goruldagu  Gzere, ayni motorun ylksiz durumda iken, 0.3 saniyede
hizlandiriimasi, hizlanma siresince anma momentinin yarisinin harcanmasini
gerektirmektedir. Hizlanmanin suresinin uzatilmasi, hizlanma momentini digurerek
ve daha agir bir yikin hareket ettiriimesine olanak verecektir.
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0.21s 0.41: | oezs | 0.82% 1.03s 1.23 144s

[ 0.84Nm/div (==Mn)

VMWWL\/A\M—\,L fo . .«hll 0.00HZI ONm

| 1=0.00Hz > +50.00Hz |

[ c2.1.7.¢

059 117 | ves | 2.35: 293 3523 4173

[ 0.84Nm/div (==Mn)

fr f i S {0.00Hz | ONm

[ 1=0.00Hz > +50.00Hz |

| G2.1.7.d

Sekil 21: Rampalamada farkli hizlanma siurelerinde gerek duyulan
farkh hizlandirma momentleri

» Typ: DOGRUSAL segilirse, birim zaman degisiminde birim hiz degisimi sabittir.
YUMUSAK secilirse, rampanin baslama ve bitis bdlgelerinde hiz degisimi
yavas, orta bdlgede hizli olur. Diger bir deyisle, sarsintiya asiri duyarh yiklerin
hizlarinin ani degisiklikleri s6z konusu ise, tercih edilebilir. Yumusakligin
derecesi S[%] ile dogru orantili olarak degistirilebilir.

2.1.8.a gorseli, ileri dénus bolgesinde tam skala hiz gecislerinde yumusak
rampanin  etkisini  gostermektedir. (VEKTOREL; YUMUSAK RAMPA;
Hizlanma=1.0s, Yavaslama=1.0s).
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041s 0.82s 1.23s 1.65s 2.08s 2.47s 288

v=30V > 220V > 30V

| £=0.00Hz - 50.00Hz > 0.00Hz |

| G2.1.8.a

Sekil 22: ileri doniis bdlgesi- tam skala hiz gegislerinde yumusak
rampanin etkisi

2.1.8.b ve 2.1.8.c gorselleri, ileri ve geri donus bdlgeleri iginde ve arasinda tam ve
alt skala hiz gegislerinde yumusak rampanin etkisini gostermektedir. Yumusatma,
biyik veya kiglk her hiz gegisinde etkindir. ileri-geri hiz gegisinde simetri varsa,
gecis tek bolgede gibi yapilir.

Medel Kullanici Kilavuzu

54



| oz | | 188

2.47s 329

4128

4943 576

+50.00Hz
0.00Hz ov /
|Vektt‘>re|; Yumugak Rampa; t_hizl=t_yvsgl=1.0s -50.00Hz
‘ ‘ ‘ ‘ | G2.1.8.b
[ o8z ] [ 188 ] [ 247 | [ 4125 [ 354 ] [ 58 |
+50.00Hz
0.00Hz / ov \\
- 50.00Hz Vektorel; Yumusak Rampa; t_h|z|=t_yvsl=1.0s|
| ! | | G2.1.8.c
082 | [155% | [ 247 | [3% | [[472 ] [EES [ 57 |
+50.00Hz
0.00Hz ov
_50.00Hz Vektorel; Dogrusal Rampa; t_h|z|=t_yvsl=1.0s|
| ! | [ c2.1.8.4

2.1.8.d gorseli, 2.1.8.c egrisinin dogrusal rampali eglenigidir.

Sekil 23: Yumusak rampa ve dogrusal rampa diger gorseller
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A Src: KLAVYE
7.2.2.11. Tork Denetimi Lim: 100.0% [<180.0%

Min: 2.0%
Tork referansinin hangi kaynaga baglanacagini ve tst | [0 5.5%
sinirinin ne olacagini belirlemeye yarar.

» Src (Kaynak) ; Sdrucunun tork referansinin  hangi kaynaga
baglanacagini gosterir.

» Lim (Ust Sinir) ; Tork akiminin, (anma tork akimina oranla)
almasina izin verilen en ylksek deger. Kdseli parantez igindeki deger teorik
sinirdir.

» Min (Alt Sinir) : Tork akiminin, (anma tork akimina oranla)

almasina izin verilen en disuk deger.
» [0] :Sayisal giriglerle belirlenecek tork Ust sinirlarini belirler.

Secenek Etkin TORK Siniri
KLAVYE Bu menude girilen deger
KLEMENS AIN SURUCUYE BAGLI ANALOG GIRISLER
KLEMENS DIN SURUCUYE BAGLI SAYISAL GIRISLER
KLEMENS ADIN | SURUCUYE BAGLIANALOG ve SAYISAL GIRISLER
PANEL AIN PANELE BAGLI ANALOG GIRISLER
PANEL DIN PANELE BAGLI SAYISAL GIRISLER
PANEL ADIN PANELE BAGLI SAYISAL ve ANALOG GIRISLER
ILETISIM SURUCUNUN SERI ILETISIM KANALI
[0] degeri [1], [2], ..., [7] olarak secilerek sayisal giris ile Tork Ust sinirlari
degistirilebilir.
TORK TORK TORK . <
SEC 2 SEC 1 SEC 0 Etkin Ondeger
0 0 0 #0
0 0 1 #1
0 1 0 #2
0 1 1 #3
1 0 0 #4
1 0 1 #5
1 1 0 #6
1 1 1 #7

Programlanan u¢ sayisal giris (Tork_Se¢ 2, Tork _Se¢ 1, Tork _Sec¢_0) ikili
agirliklanarak, 8 farkli tork Ust sinirina denk gelir.

Tork akimi, yalnizca vektorel kipte denetlenen bir buyukluktar. Her sturacunun tork
sinirl, uygulama alanina bagli olarak Gretimde belirlenir.
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Tork sinirlama 6zelligi, yik torkunun, motorun verebilecedi azami torkun altinda bir
degere sinirlanabilmesini gerektiren tim uygulamalarda (sikisma ve asiri yuk
durumunda hassas malzemenin kopmasini/kiriimasini/bikuilmesini engellemek
gibi) etkin olarak kullanilabilir.

2.1.18.a/b/c gorselleri, bir motorun anma torkunun %82’sini harcayan yuku
hareketlendirmesini betimlemektedir. SurlGcunun tork siniri sirasiyla %100, %135
ve %170’e alinarak, DON komutu verilmistir.

2.1.18.a’'da hizlandirma igin ¢ok az moment kaldigindan, 1.6s olmasi beklenen
hizlanma siresi agllmakta ve 3.2s’de tamamlanmaktadir. Ancak, ylike uygulanan
moment, kesinlikle programlanan %100’lUk degeri asmamaktadir.

Tork siniri ylkseltildikge, hizlanma stiresi hedeflenene yaklagsmaktadir.

[oss | [ 13 [ 28 | [ 3a0s | [afs | [ 586 | [ 683 |

Pz EA iy Sy

[ 0.00Hz [0.00Hz[ oNm

M 1.25Nm/div
f_ref 5.00Hz/div
f_fdb 5.00Hz/div [

Yik Torku: %82, Tork Siniri: %100
* (Anma Torku : %100)
[ c2.1.18.a
[ oss | [ | 233 | [ 3a0s | 4685 5663 [ 683 |
I a — )
a .
[0.00Hz [0.00Hz [ ONm
M 1.25Nm/div
f_ref 5.00Hz/div
f_fdb 5.00Hz/div
Yiik Torku: %82, Tork Siniri: %135
— (Anma Torku : %100)
[ c2.1.18.p
[ oss | [ | 233 | [ 3a0s | 4685 5663 [ 683 |
[ 0.00Hz [0.00Hz [ oNm |
M 1.25Nm/div
f_ref 5.00Hz/div
f_fdb 5.00Hz/div [

Yik Torku: %82, Tork Siniri: %170
* (Anma Torku : %100)

| G2.1.18.c

Sekil 24
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7.2.2.12. ENKODER BAGLANTISI
Ozel uygulamalar igin kullaniimaktadir. Kullanimi MEDEL Teknik servisine aittir.

7.2.2.13. MOTOR TANITIM
Etiket degerleri girilen motorun Duruken ve Donerken Test yapilarak parametreleri
hesaplanir.
» Tr: Rotor zaman sabiti,

» Id: Motorun anma hiz araliginda kullanilacak alan [DURURKENTEST:HAYIR
olugturma akimi (%10 .. %65). ETIKET DEGERLERI [Tr=" 125.3ms id=%32.5
menlsinde girilen anma motor akiminin ylzdesi [Rs= 0.397468 Ohm

olarak girilecektir. Ls= 0.092549 Henry

» Rs: Stator direnci
» Ls: Stator endiktansi

Suirekli galisma ortamindaki en iyi motor parametrelerinin hesaplanabilmesi igin,
motor tanitimi sirasinda motor milinin bosta olmasi ve motorun calisma ortam
sicakliginda calistiriimis olmasi etkilidir.

7.2.2.14. Analog Kalibrasyon
Surdclnin analog giris kalibrasyonuna izin verir. Analog girislerin sinirlama ve
oransallik yapilandirmasinin degistiriimesine izin verir. Girilen degerin 10.00V’a
orani kadar —{stten ve alttan- daraltilir. Potansiyometre, kalan boélgede etkili olur.

» IN: Kalibre edilecek veya yapilandirilacak analog [NT Mask. 1 NOR
girisin secilmesini saglar. +6.525V [ oo ]
* 1 numarall girig : Analog frekans giriginin |zERO: HAYIR [ = |
yapilandirmasi. GAIN: HAYIR  [30712]
= 2 numarall giris : Analog tork giriginin

yapilandirmasi.
= 3 numaral girig : Harici analog girisin yapilandirmasi. Girise ylUklenecek
isleve gore degisiklik gosterir.
» Mask: Analog girisin ¢ézunurlidund, degisim araliginin ayarlanmasina izin verir.
1 degeri 0.01HZ’e karsilik gelir.
» NOR/INV: NOR (NORMAL) ve INV (INVERS), girisin dogru veya ters orantida
degerlendirilecegini belirler.
» ZERO: Analog girislerin ofset farklarinin dengelenmesine izin verir.
» GAIN: Analog giriglerin kazancinin girilmesine izin verir.
» Ikinci satirdaki gerilim degeri (+6.525V) analog girisin gergek degeridir.

Analog kazanglara bagl olarak, hangi analog girig gerilimlerinin hangi frekanslara
karsihk gelecegi, azami ¢ikis frekansi (f_max) 60.00Hz kabul edilip, tim donus
yonleri icin, asagidaki 3 tabloda 6rneklendirilmistir.

Girilen parametreler yardimi ile analog hiz referansi ve suricinin ¢ikis frekansi
arasindaki oransallik istenen dizeye cekilebilmektedir. 60Hz’den farkli azami
frekanslar s6z konusu oldugunda, tablo degerlerinin (f_max/60) ile carpilmasi
yeterli olacaktir.

Analog giriglerin ¢dzunlrligld %0.1 oldugundan, giris ofsetinin 9.00V’un Uzerine
ctkarilmasinin, etkin ¢6zunurligu %1.0’e gekecegdi unutulmamalidir.
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Cikis Frekansi [Hz] ( f_max=60.00Hz, Yon: ILERI ve GERI )

V[;']" [NORMAL] Ofset [V] [INVERS] Ofset [V]

0.00 | 1.00 | 5.00 | 9.00 | 0.00 | 1.00 | 5.00 | 9.00
0.00 | -60.00 | -54.00 | -30.00 | -6.00 | 60.00 | 54.00 | 30.00 | 6.00
1.00 | -48.00 | -43.20 | -24.00 | -4.80 | 48.00 | 43.20 | 24.00 | 4.80
2.00 | -36.00 | -32.40 | -18.00 | -3.60 | 36.00 | 32.40 | 18.00 | 3.60
3.00 | -24.00 | -21.60 | -12.00 | -2.40 | 24.00 | 21.60 | 12.00 | 2.40
4.00 | -12.00 | -10.80 | -6.00 | -1.20 | 12.00 | 10.80 | 6.00 | 1.20
5.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
6.00 | 12.00 | 10.80 | 6.00 | 1.20 | -12.00 | -10.80 | -6.00 | -1.20
7.00 | 24.00 | 21.60 | 12.00 | 2.40 | -24.00 | -21.60 | -12.00 | -2.40
8.00 | 36.00 | 32.40 | 18.00 | 3.60 | -36.00 | -32.40 | -18.00 | -3.60
9.00 | 48.00 | 43.20 | 24.00 | 4.80 | -48.00 | -43.20 | -24.00 | -4.80
10.00 | 60.00 | 54.00 | 30.00 | 6.00 | -60.00 | -54.00 | -30.00 | -6.00

_ Cikis Frekansi [Hz] ( f_max=60.00Hz, Yon: ILERI)

V[;/']" [NORMAL] Ofset [V] [INVERS] Ofset [V]

0.00 | 1.00 | 5.00 | 9.00 | 0.00 | 1.00 | 5.00 | 9.00
0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 60.00 | 54.00 | 30.00 | 6.00
1.00 | 6.00 | 540 | 3.00 | 0.60 | 54.00 | 48.60 | 27.00 | 5.40
2.00 | 12.00 | 10.80 | 6.00 | 1.20 | 48.00 | 43.20 | 24.00 | 4.80
3.00 | 18.00 | 16.20 | 9.00 | 1.80 | 42.00 | 37.80 | 21.00 | 4.20
4.00 | 24.00 | 21.60 | 12.00 | 2.40 | 36.00 | 32.40 | 18.00 | 3.60
5.00 | 30.00 | 27.00 | 15.00 | 3.00 | 30.00 | 27.00 | 15.00 | 3.00
6.00 | 36.00 | 32.40 | 18.00 | 3.60 | 24.00 | 21.60 | 12.00 | 2.40
7.00 | 42.00 | 37.80 | 21.00 | 4.20 | 18.00 | 16.20 | 9.00 | 1.80
8.00 | 48.00 | 43.20 | 24.00 | 4.80 | 12.00 | 10.80 | 6.00 | 1.20
9.00 | 54.00 | 48.60 | 27.00 | 540 | 6.00 | 5.40 | 3.00 | 0.60
10.00 | 60.00 | 54.00 | 30.00 | 6.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00

. Cikis Frekansi [Hz] ( f_max=60.00Hz, Yon: GERI)

V[V']" [NORMAL] Ofset [V] [INVERS] Ofset [V]

0.00 | 1.00 | 5.00 | 9.00 | 0.00 | 1.00 | 5.00 | 9.00
0.00 | -60.00 | -54.00 | -30.00 | -6.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
1.00 | -54.00 | -48.60 | -27.00 | -5.40 | -6.00 | -5.40 | -3.00 | -0.60
2.00 | -48.00 | -43.20 | -24.00 | -4.80 | -12.00 | -10.80 | -6.00 | -1.20
3.00 | -42.00 | -37.80 | -21.00 | -4.20 | -18.00 | -16.20 | -9.00 | -1.80
4.00 | -36.00 | -32.40 | -18.00 | -3.60 | -24.00 | -21.60 | -12.00 | -2.40
5.00 | -30.00 | -27.00 | -15.00 | -3.00 | -30.00 | -27.00 | -15.00 | -3.00
6.00 | -24.00 | -21.60 | -12.00 | -2.40 | -36.00 | -32.40 | -18.00 | -3.60
7.00 | -18.00 | -16.20 | -9.00 | -1.80 | -42.00 | -37.80 | -21.00 | -4.20
8.00 | -12.00 | 10.80 | -6.00 | -1.20 | -48.00 | -43.20 | -24.00 | -4.80
9.00 | -6.00 | -5.40 | -3.00 | -0.60 | -54.00 | -48.60 | -27.00 | -5.40
10.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | -60.00 | -54.00 | -30.00 | -6.00
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. Tork Sinin [%] (M_max=%100)
V_in

V] [NORMAL] Ofset [V] [INVERS] Ofset [V]
0.00 | 1.00 [ 5.00 | 9.00 | 0.00 [ 1.00 | 5.00 | 9.00

0.00 0.00 | 10.00 | 50.00 | 90.00 [100.00]100.00] 100.00{100.00

1.00 10.00 | 19.00 [ 55.00 | 91.00 [ 90.00 | 91.00 | 95.00 | 99.00

2.00 20.00 | 28.00 | 60.00 | 92.00 | 80.00 | 82.00 | 90.00 | 98.00
3.00 30.00 | 37.00 | 65.00 | 93.00 | 70.00 | 73.00 | 85.00 | 97.00
4.00 40.00 | 46.00 | 70.00 | 94.00 | 60.00 | 64.00 | 80.00 | 96.00

5.00 50.00 | 55.00 | 75.00 | 95.00 | 50.00 | 55.00 | 75.00 | 95.00
6.00 60.00 | 64.00 | 80.00 | 96.00 | 40.00 | 46.00 | 70.00 | 94.00
7.00 70.00 | 73.00 | 85.00 | 97.00 | 30.00 | 37.00 | 65.00 | 93.00
8.00 80.00 | 82.00 | 90.00 | 98.00 | 20.00 | 28.00 | 60.00 | 92.00

9.00 90.00 | 91.00 | 95.00 | 99.00 | 10.00 | 19.00 | 55.00 | 91.00
10.00 100.00(100.00{100.00{100.00f 0.00 | 10.00 | 50.00 | 90.00

Analog kazanglara bagli olarak, analog tork girisinin hangi tork referansina karsilik
gelecedi, tork sinirt (M_max) %100 kabul edilip, asagidaki tabloda drneklendirilmistir.
TORK DENETIMI menisiinden, SINIR degistirildiginde, tablodaki degerlerin yeni
oranla ¢arpilmasi yeterli olacaktir.

Frekans ofsetinin etkisinden farkli olarak, tork ofseti, tork referansinin alt degerini
kaydirir; diger bir deyigle, girilen ofsete karsilik gelen asgari tork degerinin altina
inilmesini engeller.

7.2.2.15. Yoney Degiskenleri
Suricu-motor-yik Uglistunin vektorel calisma kipinde devinimini (dinamiklerini)
belirleyen degiskenlerdir.

» KpN : Hiz gevriminin oransal bileseni (1 .. 32000). 5N~ T1200 N 40
Arttirildikga, hiz hatasi azalir ve ¢evrim gabuklasir; ancak, |kop: 1000 «iD: 1000
yumusak calismadan uzaklasir. Vuruntulu calisma egiliminin - |x,0: 1000 kiQ: 1000
gorildigu degerin %10 kadar alti, glvenli bir galisma |kok: 1000 kik : 40
saglar. Anma yUkine yakin bélgede ayarlanmalidir.
» KiN : Hiz gevriminin toplamsal bileseni (1 .. 800). Arttirildikga, hiz hatasi daha
cabuk giderilir; ancak, yumusak ¢alismadan uzaklasabilir. Vuruntulu ¢alisma egiliminin
gbrildigu degerin %20 kadar alti glvenli bir calisma saglar. Anma yukine yakin
kosullarda ayarlanmalidir.

» KpD : Sabit miknatislanma akiminin oransal bileseni (1 - 8000). Arttinldik¢a, sabit
akim hatasi azalir ve ¢evrim ¢abuklasir; ancak, yumusak ¢alismadan uzaklagir.

» KiD : Sabit miknatislanma akiminin toplam bileseni (1 - 800). Arttirildikga, sabit
akim hatasi azalir ve ¢evrim ¢abuklasir; ancak, yumusak ¢alismadan uzaklagir.

» KpQ : Tork akiminin oransal bileseni (1 - 8000). Arttinlldikga, sabit akim hatasi
azalir ve gevrim cabuklasir; ancak, yumusak ¢alismadan uzaklasir.

» KiQ : Tork akiminin toplam bileseni (1 - 800). Arttirildikga, sabit akim hatasi azalir
ve ¢evrim ¢abuklasir; ancak, yumusak calismadan uzaklagir.
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» KpK : Miknatislanma akiminin alani ilk olusturmasi igin gerekli olan akimin oransal
bileseni (1 - 8000). Arttirildikga, sabit akim hatasi azalir ve ¢evrim g¢abuklasir;
ancak, yumusak calismadan uzaklasir.

» KiK : Miknatislanma akiminin alani ilk olusturmasi icin gerekli olan akimin toplam
bileseni (1 - 800). Arttinldik¢a, sabit akim hatasi azalir ve ¢evrim c¢abuklasir;
ancak, yumusak calismadan uzaklasir.

7.2.2.16. NTC Ayarlan

Gu¢ modul sicaklik de@erini ve harici baglanabilecek 1s1 sensdrlerinin sinir
degerlerinin ayarlanmasina izin verir. Bu baglantilarin yapilabilmesi igin
ilave kartin takilmasi gerekmektedir.

» NTC Tipi : Kullanilan NTC ‘nin Beta degerlerini NTC Tipi : 1
tanimlar. Tanimh 2 tip vardir MEDEL yetkilileri HS1 Esigi @ 90.0°C
tarafindan degistiriimelidir. HS2 Esigi : 90.0°C

i. 1:p=3450 HS3 Esigi :90.0°C
ii. 2:p=3950

HS1 Esigi : HS1 girisinden yapilan élgimun uyari siniri. Ariza set degeri
» HS2 Esigi : HS2 girisinden yapilan 6lgimun uyari siniri. Ariza set degeri
» HS3 Esigi : HS2 girisinden yapilan 6lgimuan uyari siniri. Ariza set degeri

7.2.2.17. Almagsiz Ayarlar
Almagsiz (enkodersiz) vektor kontrol galisma igin gerekli parametreler.

» n_D : Frekans kestirimi d-dizlemi katsayisi n_D: 25000 n_Q:25000
» n_Q : Frekans kestirimi g-dizlemi katsayisi n_F: 300 n_L: 600
» n_F : Frekans kestirimi algak gegiren suzgeg LPF : 600

katsayisi (ayar)

» n_L : Frekans kestirimi alt algi siniri
» LPF : Frekans kestirimi algak geciren slizgec katsayisi (ekran)

7.2.2.18. Ek Motor Bilgileri
Motor ile ilgili muhtelif ek bilgiler girilir.
» Tmag :Asgari miknatislama suresi. Tmag: 150ms Nfly: 0
» Nfly :Ddénerken vyakalama adimlari. Yalnizca
skalarda etkindir. “0” olmasi dénerken yakalama
islevini iptal eder. “1” en hizli gecisi saglar. Yike
ve mekanik yaplya goére uyarlanacaktir.

Doénerken yakalama islevi hiz almacgh sistemlerde kullanilabilir ve vektérelde
surekli devrededir. Miknatislama suresini fabrika ayarinda birakiniz.

7.2.2.19. Alan Zayiflatma

Motorun anma hizinin Uzerinde (alan zayiflatma
bolgesinde), miknatislama akiminin (ld) degisimini
belirleyen parametlerdir. Standart AC motor disinda
50Hz’in diginda nominal frekansa sahip 6zel motorlar
icin kullanilir.

f=50.00 Hz
a= 090 b= 7.00
¢=0.000 d=0.000

Medel Kullanici Kilavuzu 61



7.2.2.20.Analog Cikiglar

Analog cikislara hangi degiskenin hangi kazang ve ofsetlerle baglanacagini
belirlemeye yarar.

Standard strimde iki adet analog ¢ikis mevcuttur ve [Chn: 1 Src:f out
Chn:1 ve Chn:2 segenegine baglanmistir. YUK Ref: f_max
PAYLASIMI etkinlestirildiginde ilgili siriici konum |Pir:NOR Ofs : 0.000v
olarak SONDA degilse, bu gikis otomatik olarak yiijk [Pol:UNI Mul: 0.950 X
paylasimina ayrilir ve kullanici segimi devre digi kalir.

» Chn : Ayarlanacak olan analog c¢ikiglarin secilmesine izin verir.

» Src  : Hangi dahili degiskenin analog ¢ikisa baglanacagini segtirir.

» Ref : Secilen degiskenin hangi referans ile ¢calistirildigini gosterir.

» Dir : NOR (NORMAL) ve INV (INVERS), cikisin dogru veya ters orantida

degerlendirilecegini belirler.
Pol : UNI (tek yonla) ve BIP (iki yonld) calismaya izin verir.

v

» Ofs : Degisken ofsetini tanimlar.
» OS : Degiskenin tam skalasi i¢in ¢arpani tanimlar.

DAC Dir: NOR - Pol: BIP | Dir: NOR - Pol: UNI
Kaynagi Aciklama Ref

(Sre) @O0V | @5V |@10V | @OV | @5V | @10V

Filtrelenmis Cikis 150V | 300V 150V | 300V
V_out Gerilimi Vomax: | 00V 550y | s00v | OOV | 250v | 500V
Filtrelenmig o o o
| out Oransal Cikis |_nom %0.0 /°1000' /"2000' %0.0 /°1000' 96200.0
Akimi
Ham Cikis 0.00H | +f_ma | 0.00H | f_max
f_out Frekansi f_max -f_max 5 x 5 12 f_max
M_share | Cikis Tork Akimi M_nom M_ma 0 *M_m 0 M_ma M_max
” ax x/2 -
f ref Referans Frekansi f_max -f_max 0.00H | +f_ma | 0.00H | f_max f_max
- - - z X z 2 -
0,
M_out A”a'ogifi;?kans M nom | %0.0 |%50.0 /"1000' %0.0 |%50.0 | %100.0
0,

Ain_M | Analog Tork Girisi | M_max | %0.0 |%50.0 71| %0.0 | %50.0 | %100.0
ENABLE Cikis Aktif 0/1 0 0 1 0 0 1
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DAC Dir: INV_- Pol: BIP Dir: INV_- Pol: UNI
Kaynagi Aciklama Ref
(Sre) @ov | @sv | @wov | @ov | @sv | @1ov
Filtrelenmis Cikis 300V 150V 300V 150V
v_out Gerilimi V_max soov | 2s0v | %OV | soov | 2s0v | OOV
| out | Filtrelenmis Oransal |_nom 9%200.0 | %100.0 | %0.0 | %200.0 | %100.0 | 90.0
Cikis Akimi
f_out Ham Cikis Frekansi f_max +f_max | 0.00Hz | -f_max | f_max f_r/gax 0.00Hz
- M_max
M_share Cikisg Tork Akimi M_nom +M_max 0 M_max M_max 1 0
f_ref Referans Frekansi f_max +f_max | 0.00Hz | -f max | f max f—?;ax 0.00Hz
M_out Analogi:?;?kans M_nom 9%100.0 | %50.0 | %0.0 |9%100.0 | %50.0 | %0.0
Ain_M Analog Tork Girigi M_max %100.0 | %50.0 | %0.0 |%100.0 | %50.0 | %0.0
ENABLE Cikis Aktif 0/1 1 0 0 1 0 0
7.2.2.21. Role Cikiglar
R6I_e cikiglarinin  hangi  kosullara  baglanacadini [T aRiZA
belirlemeye yarar. K2: DONUYOR

» K1 :Standard réle. Tum cihazlarda mevcuttur.
» K2, K3:Secgime bagli rdleler.

K3: CIHAZHAZIR

icerisinden tercih yapilabilecek kosul segenek kiimesi, tim réleler igin aynidir.
Tabloda temel alinan kontak, normalde agik olandir (NO). Etkin olmasi, kontaklarin

kisadevre olma durumudur.

KOSUL KONTAK
CIHAZ HAZIR | Ariza disinda etkindir.
CIKIS ACIK Surici ¢ikigi etkinse, etkindir.
DURUYOR CIKIS AQIK , r(_afe_rans ve ¢lkis frekanslari 0.10HZ'in
altinda ise, etkindir.
DONUYOR QIK"IS AQIK , refera_ms ve cikis frekanslari 0.14HZz’in
Ustlinde ise, etkindir.
CIKIS ACIK ve tork akimi tork sinirinin Ustlinde ise,
TORKSINIRE | Sikindir; CIKIS KAPALI veya altinda ise, etkin degildir.
CIKIS ACIK ve motor akimi anma motor akiminin
Imotor>lcmp Ustlinde ise, etkindir; CIKIS KAPALI veya altinda ise,
etkin degildir.
SUREL| AKIM SURELIV YUKSEK AKIM korumasi i¢in sayacin
basladiginda etkindir.
ARIZA Yalnizca ariza varken etkindir.
RAMPALIYOR | Set edilen frekansa ilerlerken etkindir.
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HEDEF HIZINDA | Set edilen frekansa ulastiginda etkindir.

DONUS HIZINDA | ......

Referans frekansi, invertere eksi (-) olarak tanitilan
GERI yonde ve Skalar Eslemler menusiinde tanimlanan Min.
frekanstan ylksek oldugunda etkindir.

) ) Referans frekansi, invertere eksi (+) olarak tanitilan
ILERI ybnde ve Skalar Eslemler menisiinde tanimlanan Min.
frekanstan ylUksek oldugunda etkindir.

f fdb>=f cmp |......

f fdb<=f cmp |-----

HARICI FREN Role Harici Fren menlsiinde tanimlanan aralikta etkindir.

7.2.2.22. Role Icmp Esigi

Stator akimina goére sayisal (role) c¢ikisinin aktif edilmesi veya AKIM SINIRDA
arizasinin etkin olmasini saglar.

» Is_cmp<: Secili réle veya ariza durumunun [iscmp < - 0.0 %
pasif olacagi stator akim ylzdesini belirler. Is_cmp > 0.1%
» Is_.cmp>: Secili rdle/ariza  durumunun |Dpelay LH : 0.00 s
aktif/etkin olacagi stator akim ylzdesini belirler.  |Delay HL : 0.00 s

» Delay LH : Segili durumun aktif/etkin olma
gecikme siresini belirler.
» Delay HL : Secili durumun pasif olma gecikme suresini belirler.

Ayarlanan stator akiminin yizde degeri ve gecikme zamaninin sonunda; Rdle
cikisi HARICI FREN olarak segilmis ise aktif olur veya ARIZA AYARLARI
menusunde AKIM SINIRDA arizasi aktif edildiginde ariza etkin olur. Ayarlanan
stator akiminin ylzde degeri ve gecikme zamaninin sonunda da segilen durumlar
pasif olur.

NOT: Hem rdle hem de ariza ayni ayna secilmemelidir.
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7.2.2.23. Role Harici Fren

Geribesleme (cikisin tahmin edilen veya enkoderden
sayisal (réle) ¢ikisinin aktif edilmesini saglar.

» Brake OFF: Roélenin aktif duruma gectigi
geribesleme frekansini belirler.

» Brake ON: Rodlenin pasif duruma gectigi
geribesleme frekansini belirler.

gelen) frekansina gore

Brake OFF : 0.10 Hz
Brake ON 0.03 Hz
Delay OFF : 0.00 s
Delay ON : 0.00 s

» Delay OFF: Brake OFF frekansindan sonra, rélenin aktif olmasi igin istenen

gecikme zamanini belirler.

» Delay ON: Brake ON frekansindan sonra, rélenin pasif olmasi igin istenen

gecikme zamanini belirler.
7.2.2.24. Etiket Degerleri

Motor etiket degerlerinin girilmesine izin verir.

» kW :Motor gucu.

>V :Motor anma gerilimi.
» Cosf :Gug faktord.

» A :Anma akimi.

» d/dk :Anma devri.

» Hz :Anma frekansi.

» Mmax : -----

Etiket degerlerin dogru girilmesi, hem koruma, hem
agisindan ¢ok énemlidir.

7.2.2.25. Ag Adresi

Bir panelin, birden ¢ok slrticiye baglanacagi (max#62)
ag uygulamalarinda, panelden sdricllere erisimde
kullanilacak suricu adresi. RS485 icin harici modul ile
kullanilir.

7.2.2.26. Fabrika Ayarlan

TUm slrlcu parametrelerini fabrika ayarlarina geri
dondurdr.

Kopyala secenegi bir cihaza 2 farkli motorda calistirma ,
gecis yapma olanagi saglar.bkz sayisal girigler FNC11
MOTOR A/B SECIMI.

ONEMLI
Fabrika ayarlarina dontis, kalict bellege kaydedilmis

11.00 kW 380.0 V
0.870 cosq 15.80 A
1480 d/d 50.00 Hz
Mmax : 1.80

de vektérel performans

ID# : 33

ONDEGERLER [A]:HAYIR
KOPYALA  [A>B] : HAYIR

tim kullanici

tercihlerini ve degisken degerlerini, Ondegerlerle degistireceginden,

dikkatle ele alinmalidir!
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7.2.2.27. Motor Donus Yonu

Motorun dénus yonunU sinirlamakta kullanilir.

» ILERI ve GERI . Motor her yone donebilir.

» YALNIZ ILERI: Motorun yalnizca ileri hiz | YALNIZ iLERI
bélgesinde donmesine izin verilir.

» YALNIZ GERI: Motorun yalnizca geri hiz

bblgesinde donmesine izin verilir.

7.2.2.28. Aniza Ayarlari

Arizalarla ilgili etkinlik, onay ve kayit seceneklerinin yapilandirilmasina izin verir.
» [ n] :Ariza numarasi
» Etkin :EVET secilirse, ariza etkindir.

» OtoOnay :EVET secilirse, ariza nedeni ortadan [[ 1] Etkin _: EVET
kalktiginda, arizadan kendiliginden cikihr OtoOnay :HAYIR
(Kendiliginden onay). HAYIR segilirse, kullanici Kaydet : EVET
midahele edene kadar, ariza iletisi ekranda kalir. DUSUK GERILIM

» Kayit EVET secilirse, ariza her olustugunda, arizalar guncesine kayit

dagulur. HAYIR durumunda, ariza kaydedilmez.

Sekil 2.1.19.a, arniza etkinligi (Etkin: EVET) ve kendiliginden onayi (Onay:EVET)
DUSUK GERILIM 6rneginde gorsellestirmek amaci ile verilmistir (Islevi
vurgulamak icin, yik momenti disuk tutulmustur).

Sebeke kesildiginde 310V civarinda olan bara gerilimi (V_bara) alarm dizeyine
(225V) inene kadar, c¢ikis gerilimi (V_out) ve frekansi (f_fdb) sabit kalmaktadir.
Alarm geldiginde, c¢ikis kapatilir (yik azaldigindan, bara geriliminin digme hizi
azalmaya baslar) ve ¢ikis frekansi yikun ataletine bagh olarak digsmeye baslar.
Elektronigin kapanma dizeyine erigilmeden, sebeke tekrar geldiginde ¢ikis derhal
etkinlestirilir ve yumusak bir rampa ile hedeflenen frekansa ulasilir.

[ De00s ]

[ o800 ] [ 12005 | [ 160 | [ 2oms ] [ Z400s ] [ 28005

R

Fk\‘\m\
e S—
Sebeke Kesiliyor I
I—# Sebeke Geliyor

| V_bara<V_LV (225V) |

Rl P b mu74 WMWWWW

lL' 0Vdc |0.00Hz [0Vrms
/ 7 | | | H
-

! Cikis Kesiliyor |._| Cikis Veriliyor

V_out 150V/div. H
f_fdb 16.00Hz/div
V_bara 82V/div [
Vektorel; Yumusak Rampa; Yuk Torku: %9
] t_hizl=0.6s;t_yvsl=0.3s
‘ ‘ ‘ | G2.1.19.a

Sekil 25
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ilk Gi¢ ariza, kullanici tarafindan etkin olmaktan cikarilsa bile, cihaz her acildiginda
tekrar etkinlestirilirler.

Kaydi etkinlestirilen her ariza icin, tarih ve saati ile birlikte, arizayi ilgilendiren bazi
calisma degerleri de (akim, gerilim, hiz, v.b.) glinceye yazilir.

Gunce derinligi, standard cihazlarda son 256 arizayi kapsar. Giince doldugunda,
islem en eski arizanin Uzerine yazilarak strdaruldr.

Ariza

Aciklama

DUSUK GERILIM

DC bara gerilimi, programlanan degerin (SINIRLAMALAR > V_LV)
altina distugunde olusur.

isletme kosullari mutlaka gerektirmiyorsa, fabrika ayari
degistiriimemelidir.

DC bara gerilimi, programlanan degerin (SINIRLAMALAR - V_HV)
Ustune ciktiginda olusur. Frenleme direncinin devreye girme ve ¢gikma

ASIRI GERILIM duzeyleri (Rbon, Rbof) ile arasinda guvenli bir aralik kalmaldir.
Isletme kosullari mutlaka gerektirmiyorsa, fabrika ayari
degistiriimemelidir.

Gug cikisindan gelir ve anlik ¢ikis akiminin IGBT/IPM bilesenlerinin
A bile dayanma sinirini astigini gosterir. Genelde skalar kipte, kalkis
SIRI AKIM L Ny ) o <
momentini yikseltmek i¢in, Vmin degerinin ¢ok fazla arttirildigina veya
hizlanma siresinin ¢ok kisa olduguna isaret eder.
Hiz almagl sistemde, motor milinin, azami frekansin (f_max) en az
A %20 Uzerinde bir hizla suriklendigine isaret eder. Vektorel kipte, yoney
SIRI HIZ : e 8 : :
parametrelerinden Kp ve/veya Ki'nin makul duzeylere gekilmesi
gerekir.
ACIL KES ACIL KES sayisal girisinin etkin oldugunu gosterir.

DONERKEN (1/0)

SURELI YUKSEK AKIM

Cikis akiminin, izin verilen surelerden daha uzun sure, guvenli
calismayi aksatacak deg@erlere ulastigina isaret eder.

DENETIMLI ARIZA

Belirlenen Ariza Tekrari dederlerinde ariza olustugunu belirtir.

OTOMATIK DON YASAK

ASIRI HARARET #1

1. NTC giriginin set deg@erini astigini gosterir.

ASIRI HARARET #2

2. NTC giriginin set degerini astigini gosterir.

ASIRI HARARET #3

3. NTC girisinin set degerini astigini gosterir.

AKIM SINIRDA

Cikis akiminin, izin verilen surelerden daha uzun sire, givenli
calismayi aksatacak degerlere ulastigina isaret eder.
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7.2.2.29. PROFIBUS Ayarlarn

Surlcu, secenege bagh PROFIBUS arayuzi iceriyorsa, gerekli ayarlamalar bu
menuden yapilabilir. Harici modul gerektirir.

» Etkin: EVET secilirse, surictnin RS232 kapisi PC Etkin__: HAYIR
iletisim kipinden cikarllir ve sUrici PROFIBUS |Tazeleme Hz : 0.20s
aginda bagimli  ucgbirim (slave) olarak calismaya ([50Hz == 150.0 m/min
baglar. REG_GR: 0

» Tazeleme Hizi . PROFIBUS etkinse, iletisim
verilerinin  tazelenecegdi sikligi belirler (0.05s==her 50 milisaniyede
bir==saniyede 20 kez). Gereksinime goére, 0.01 ile 2.50s arasinda bir deger
verilebilir.

» Birim Ozdesligi (50.00Hz==1500.0 m/min): Otomasyon uygulamalarinda sik¢a
gereken ortak hiz referansi kullanimina izin veren 6zdeslik katsayisi. Her
suruci/motor/reduktor grubunda 50.00 [Hz] ‘e karsilik gelen ortak hiz degeri
[m/min] cinsinden girilerek, aga bagli tum ugbirimlere ortak hiz referansi ile
hitap etmeyi olanakli kilar.

» REG_GR: Haberlesme ile goénderilen bilgilerin (devir, akim,...) ortalama
zamanlarinin secilebilmesini saglar. 0:10ms , 1:160ms , 2:1000ms

Arayiz, 9600bps’den 12Mbps’ye kadar tim PROFIBUS DP (V1.1) hizlarini

destekler.
Baglanti yapilandirmasi icin, “Medel_AVS.gsd” dosyasi cihaz ile birlikte verilir.

7.2.2.30. Sarici/ Gozicu / Gergi

Sarici, Coézicu ve Gergi 6zel uygulamalari igin Etkin : HAYIR
kullanihr Rr=8.000 Nn= 10000

Kp = 8000 Ki = 8000
W x 1: 1000kgFS

7.2.2.31. Yuk Paylagimi

Bir yUki birden ¢ok surlicu arasinda paylastiracak ve munferit sirtculerin toplam
yuk momentine katkilarini belirleyecek parametre degisikliklerinin yapilmasina izin

verir. Ozel uygulamadir.

» Etkin Sdrldcunun, yik paylasimina dahil olup Etkin _: HAYIR
olmadigini ve dahil ise, ne tur bir rolde oldugunu Oran :+0.000
belirtir. HAYIR, yuk paylagimini iptal eder. BASTA, |[KAYNAK : YEREL AN
yuk paylasim igleminde bu sdricUndn hiyerarsik |KpX= 250 KiX= 100
dizende izlenen; ARADA ve SONDA ise, izleyen
konumunda oldugunu belirtir.

» Oran : izleyen surdcunun, izlenenin momentinin ne kadarini ve hangi
yonde vermesi gerektigini gdsterir. Dederin isareti pozitifse, moment izlenen ile
ayni yénde, negatifse, ters yonde Uretilecek anlamina gelir.

» Kaynak : Paylasim referansinin nereden alinacagini gdsterir.
Standard cihazlarda yerel analog girise baglanmaldir. Ozel uygulamalarda,
ilgili ddkimanda belirtilen kaynada baglanacaktir.

» Kpx izleyen siriicinin yik paylasim cevriminin oransal bilegeni.
Izlenende bir etkisi yoktur.
» Kix : Izleyen suricinin ylUk paylasim ¢evriminin, toplamsal bilegeni.

izlenende bir etkisi yoktur.
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izleyen siriictiiniin hiz ¢ikig! ile referansi arasindaki farkin +1.00Hz’i asmasina izin
verilmediginden, standard sirimun yik paylasiminda, izlenen ve izleyen igin ortak
hiz referansi kullanmak esastir. Bu fark, hemen hemen tim uygulamalar icin
gereken paylasim uyumunu saglamaya yeterlidir.

[ 10005 ] [ 2o00s | [ 3000s ] [ 40005 ] [ 5o00s ] [ Booos | [ 7.000s |

btk Lo g bon na LAy ] b nulh .MWIH»M Akl i Atk e LA B g b
Ldd L L s i i et / F Sy e Y A AT e A R
TELIN

! | I | 1T .
0.00Hz [ 0.00Hz [ oNm |+
Mt Loap |0.50Nm/div H
fref |11.50Hz/div
ffdb | 11.50Hz/div [

|
| G2.1.24.a |
Sekil 26: Siiriicu yuk paylasimi, tork akimi ve devri

21.24.a gorseli, suricunin yuku paylasilirken, tork akimini ve devrini
betimlemektedir. Baslangicta (I. Bolge), yuk tek motor tarafindan doénduriimekte
iken, anma akiminin %94’G harcanmaktadir. Mekanik olarak ayni ylike bagh ikinci
motor devreye alindiginda (t=1.50s), motorun tork akimi sUratle %47’ye
dismektedir (Il. Bolge). ikinci motor tekrar devre digi birakildiginda (t=4.25s), ilk
motor tim yuku derhal Gzerine almaktadir (Ill. Bolge).

Paylagsima girme ve paylagimdan c¢ikma esnasinda, rotor frekansinin (f_fdb)
salinimi 1.1Hz, devingen yanit suresi ise 600ms civarindadir.

Paylasim yanitini hizlandirmak igin, her iki strlcinin de devir g¢evrimlerinin
oransal ve toplamsal bilesenlerinin G¢ katina yukseltimesinin ardindan, ikinci
(izleyen) surtcindn yik paylagim gevriminin oransalinin (Kpx) iki katina yukseltilip
(duyarlagtiriimasi), toplamsalinin (Kix) yariya indirilmesi (sagirlastiriimasi) sonrasi
devingen yaniti 2.1.24.b gorsellestirmektedir.

Paylagima girme ve paylagsimdan ¢ikma esnasinda, hem rotor frekansinin (f_fdb)
oynamalari azalmis (<0.7Hz), hem de yanit suresi kisalmigtir (<150ms).
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[ 1.000s ] [ 200 | [ 3000 | [ 4000 | [ 5000 | 6000 [ 7.o0os |

G o Koo
il

s A KA o8 *“MWWW‘“'J‘“-WNMM
V,v HAARAR A i daae it

0.00Hz [0.00Hz [ oNm |+
Mwmi oap  |0.50Nm/div [
f_ref 11.50Hz/div

f fdb 11.50Hz/div [

| G2.1.24.p

Sekil 27:

Her iki gorselde de, duragan durumda tork egrisinin (M w1 10ap) Uzerindeki
titremeler (kullanilan yuk, rotorun her tam doénulslinde, tepeden tepeye bu hizda
0.1Nm’lik bir oynama gosterdiginden) tamamen mekanik kaynaklidir.

ONEMLI
Izleyen siiriiciiniin hiz referansi, izleneninkine esit veya ¢ok yakin (+0.5Hz)
olmalidir ve fark arttikga, paylasim ¢evriminin oransal bileseni
diisiiriilmelidir (Kpx<500)!

7.2.2.32. Denetimli Ariza

Ariza Ayarlari menistinde OtoOnay: EVET secilirse, ariza nedeni ortadan
kalktiginda, arizadan kendiliginden cikilir (Kendiliginden onay). HAYIR segilirse, kullanici
mudahele edene kadar, ariza iletisi ekranda kalir.

Menu igerigini yandaki ekran goruntusu ile agiklanirsa: 30S [Stresnm T 10s
Araliginda (suresi icerisinde) ; her ariza durumu |Deneme : 4

olustugunda, 3s Bekleyerek ; hatayl otomatik resetleyip, 4 |Basl. Gecikm. : 3s
Kez Dene, 4 Kez Deneme yapildiktan sonra Denetimli Ariza |DenemePenc  :  30s

durumunda manuel resetleme vyapilana kadar bekle.
Herhangi bir ariza durumu 10s devam ederse Denetimli Ariza aktif olsun.

Aralik 32000 s yapilabilmektedir. Bekleme ve Deneme sayilari ¢arpimi en fazla aralk
degeri kadar olabilmektedir.
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7.2.2.33. Sayisal Girigler

Sayisal Girigler menis, kumanda klemenslerine (Sekil13,
Sekil14, Sekil15) hangi fonksiyonun atanacagini belirler.

: DIN 1
: FNC 2

GIRIS
ISLEV

ACIL KES ARIZASI

SAYISAL GIRISLER iSLEV HARITASI

i$LEV ACIKLAMA I§L.EV/ DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 DIN5 DIN6 DIN7
DUITAL
FNCO1 KULLANILMIYOR FNCO1 \ N N N N N J
FNC02 ACiL KES FNC02 v X X X X X X
FNCO03 CIKIS iZNi FNCO3 v X N v N N N
FNC04 BASLAT/DURDUR 1/0  [FNCO04 X N X X X X X
FNCO5 BASLAT DOKUNMALI  [FNCO5 X N X X X X X
FNC06 DURDUR DOKUNMALI  [FNCO6 X X v X X X X
FNCO07 GERIi DON FNCO7 X X X N N N J
FNCO8 JOG FNCO8 X X X N N J J
FNC09 ARIZA ONAY FNC09 X X N N N N J
FNC10 YUKU PAYLAS FNC10 X X J J J 3 N
FNC11 MOTOR A/B FNC11 X X N N J J J
FNC12 HIZ ADIMI (+) FNC12 X X J J 3 N 3
FNC13 HIZ ADIMI (-) ENC13 X X N N N J J
FNC14 HIZ SEC 0 FNC14 X X v N N N N
FNC15 HIZ SEC 1 FNC15 X X N N N N J
FNC16 HIZ SEG 2 FNC16 X X N N N N J
FNC17 RAMPA 0 FNC17 X X N N N N J
FNC18 RAMPA 1 FNC18 X X N N N N J
FNC19 RAMPA 2 FNC19 X X N N N N J
FNC20 ADIM DEVIR CARPANI  [FNC20 X X N N N N J
FNC21 ADIM ZAMAN CARPANI [FNC21 X X v \ v N N|
FNC22 RAMPA KiLITLE FNC22 X X N N N N J
FNC23 GERIi BASLAT FNC23 X X N N N N J
FNC24 HIZI KiLITLE FNC24 X X N N N N J
FNC25 CIKIS YASAGI FNC25 v X v N N N N
FNC26 TORK SEC 0 FNC26 \ X N N N N J
FNC27 TORK SEC 1 FNC27 N X N N J J J
FNC28 TORK SEG 2 FNC28 \ X N N N N J
FNC29 ANALOG HIZ CARPANI  [FNC29 N X \ N v N N
FNC30 ANALOG TORK CARPANI [FNC30 v X N N J J J

Tablo 3: Sayisal Girigler iglev Haritasi
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Giris : Sayisal girisleri belirtir.
» Islev : 30 adet fonksiyonun secimini saglar.

ISLEV | iSLEV TANIMI | iSLEV iLE iLGiLi AGIKLAMA

FNC1 KULLANILMIYOR | _

ENC2 ACIL KES ARIZASI Bu fonks[yon motorun acil, hizli durmasi istenildiginde atanir. Hizli rampasiz
durus saglar.

CIKIS izNi . S . L . s

FNC3 (ENABLE) Bu fonksiyon verilen izin ile sistemin ¢ikis vermesini saglar. 1 iken aktiftir.

BASLAT/DURDUR | Bu fonksiyon, motor ¢ikisini aktif / pasif yapmak icin kullanilir. Bkz 7.2.2.7

FNC4 - L

(1/0) Don Dur Denetimi
Bu fonksiyon, motor ¢ikisini aktif yapmak icin kullanilir. (Start igin kalici
ENC5 BASLAT olmayan agik kontak buton kullanilir.) Kumanda “Baslat/Durdur (1/0)”
(DOKUNMALLI) fonksiyonu ile “Baslat (Dokunmali)” fonksiyonu ayni anda secilemez. Bkz
7.2.2.7 D6n Dur Denetimi
Bu fonksiyon, motor ¢ikisini pasif yapmak igin kullanilir. (Stop icin kalici
ENC6 DURDUR olmayan agik kontak buton kullanilir.) “Baslat/Durdur (1/0)” fonksiyonu ile
(DOKUNMALLI) “Durdur (Dokunmali)” fonksiyonu ayni anda segilemez. Bkz 7.2.2.7 D6n Dur
Denetimi

ENC7 GERI DON Bu fonk3|yon sUrdicl cikiginin yon degistirmesini saglar. Bu fanswonun
kullanilabilmesi igin motorun start durumunda olmasi gereklidir.

Bu fonksiyon, cihazin segcilmis jog frekansinda (kesik ¢alisma) ¢alismasini
saglar.

FNC8 JOG Bkz. 7.2.2.9 Hiz Denetimi - 7.2.2.10 Rampa Denetimi (Jog frekansi, Hiz
Denetimi menusunden ayarlanir; jog ¢calisma rampasi ise Rampa Denetimi
menusiinden ayarlanir.)

Bu fonksiyon, sistemin/cihazin ariza durumlarini resetlemek igin kullanilir.

FNCO ARIZAONAY | biySUK GERILIM, ASIRI GERILIM. . ve diger arizalar)

o Bu fonksiyon, yik paylasimi gerektiren sistemlerde kulanilir. Bkz. 7.2.2.31

FNC10 YUKU PAYLAS Yuk Paylasimi Bu fonksiyonun kullanilabilmesi i¢in, “31-Yuk Paylagimi”
menusinln aktif olmasi gereklidir. (Etkin: EVET segenegi segilmis olmalidir.)

MOTOR A/B Bu fonksiyon, bir cihaza iki farkl motor baglandiginda kullanihr. (Motor

FNC11 P uclarinin kontaktor...vs. ile ayrilmasi gereklidir.) Bkz. 7.2.2.26 Fabrika

SECIMI Ayarlari
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile referans hizinin
arttirlmasini saglar.Fonksiyon etkin edildikten sonra frekans artim araligi ve
zamani menu iginde yer alir.
&f=1.00 Hz frekans artim kademesi

FNC12 HIZ ADIMI (+) &t=1.00s frekans artim zamani
Bu fonksiyonun kullanilabilmesi i¢in “9-Hiz Denetimi” menusunde “Src:
KLEMENS DIN fonksiyonun segili olmasi gereklidir.

Bkz. 7.2.2.9 Hiz Denetimi

Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile referans hizinin
azaltilmasini saglar.Fonksiyon etkin edildikten sonra frekans azaltma araligi
ve zamani menu iginde yer alir.

&f=1.00 Hz frekans azaltma kademesi

FNC13 HIZ ADIMI (-) &t=1.00s frekans azaltma zamani
Bu fonksiyonun kullanilabilmesi i¢in “9-Hiz Denetimi” mentsunde “Src:
KLEMENS DIN fonksiyonun segili olmasi gereklidir.

Bkz. 7.2.2.9 Hiz Denetimi
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile sabit hiz
ENC15 HIZ SEC 1 verilmesini saglar.(Bu fonksiyon, cihazin kumanda klemenslerinden

kullaniimayan herhangi bir dijital girise atama yapilarak kullanihr.)
Bkz. 7.2.2.9 Hiz Denetimi
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Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile sabit hiz
verilmesini saglar.(Bu fonksiyon, cihazin kumanda klemenslerinden

FNC16 HIZ SEG 2 kullaniimayan herhangi bir dijital girise atama yapilarak kullanilir.)
Bkz. 7.2.2.9 Hiz Denetimi
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile rampa zamani
FNC17 RAMPA SEG 0 secilmesini saglar. Bkz. 7.2.2.10 Rampa Denetimi
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile rampa zamani
FNC18 RAMPA SEC 1 secilmesini saglar. Bkz. 7.2.2.10 Rampa Denetimi
Bu fonksiyon, kalici olmayan acik kontak buton, réle ...vs. ile rampa zamani
FNC19 RAMPA SEC 2 secilmesini saglar. Bkz. 7.2.2.10 Rampa Denetimi
. Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, rdle ...vs. ile dijital giris ile
ENC20 ADIM DEVIR saglanan hiz frekansini belirlenen ¢arpan degeri ile islemin yapiimasini
CARPANI saglar.Fonksiyon etkin edildikten sonra ¢arpan degeri menu icinde yer alir.
Carpan degeri x=0.010 - 1000
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile dijital giris ile
ENC21 ADIM ZAMAN saglanan hiz frekans zamaninin belirlenen ¢arpan degeri ile islemin
CARPANI yapilmasini saglar. Fonksiyon etkin edildikten sonra zaman ¢arpan degeri
menii icinde yer alir. Carpan degeri x=0.010 — 1000
ENC22 RAMPAYI KILITLE B'u. fanswon, kalici olmgyan agllk koptgk buton, role v§ kullanilarak dijital
giris ile rampa zamani kilitteme igleminin yapilmasini saglar.
ENC23 GERI BASLAT B_u. fo_nk3|y(_)n, k.aI|C| olmayan agl_k kon“tak buton, réle ...vs. kl_J.IIamIa_ra_k dlllta|
giris ile aktif edilerek motora geri (-) yonde (start almasini) dénmesini saglar.
ENC24 HIZI KILITLE B_u. fo_nk3|y(_)n, k.aI|C| olmayan aglk. k.o.nt.ak byton, réle VS, kullanilarak dijital
giris ile aktif edilerek analog hiz girigini sabitlemeye (kilittemeye) yarar.
X Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. kullanilarak dijital
FNC25 CIKIS YASAGI giris ile slriiclinln start almasini yasaklar.1 durmunda aktiftir.
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile sabit tork
FNC26 TORK'SECO degerinin secilmesini saglar. Bkz. 7.2.2.11 Tork Denetimi
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile sabit tork
FNC27 TORK SEC 1 degerinin secilmesini saglar. Bkz. 7.2.2.11 Tork Denetimi
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile sabit tork
FNC28 TORK SEG 2 degderinin segilmesini saglar. Bkz. 7.2.2.11 Tork Denetimi
Bu fonksiyon, kalici olmayan acik kontak buton, rdle ...vs. ile analog giris ile
ANALOG HIZ saglanan hiz frekansini belirlenen ¢arpan degeri ile islemin yapilmasini
FNC29 s
CARPANI sagdlar.
Carpan degeri x=0.010-1000
Bu fonksiyon, kalici olmayan agik kontak buton, réle ...vs. ile analog giris ile
ENC30 ANALOG TORK saglanan tork frekansini belirlenen g¢arpan degeri ile islemin yapilmasini

CARPANI

saglar.
Carpan degeri x=0.010 — 1000

Tablo 4: Sayisal Giris Menusu Fonksiyon Ac¢iklamalari
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